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TECHNISCHE BESCHREIBUNG

Die vorliegende technische Beschreibung befasst sich mit dem
Floppy-Disk-Speichermechanismus Typ MF 64o00.

Sie enthdlt die Beschreibung der Konstruktion und des Ar-
beitsprinzips sowie die zur vollen Ausnutzung der funktio-
nellen Mdglichkeiten des Mechanismus unerldsslichen techni-
schen Parameter und die iibrigen Informationen. )

1. VERWENDUNGSZWECK UND ANWENDUNGSBEREICH

Beschreibung des Gerdtes

Bei dem Gerdt handelt es sich um einen Disk-Speicher . von
hoher Zuve?iéssigkeit mit direktem Zugriff. Der Datentrédger
ist eine in einer Schutzhiille untergebracht magnetisierté»
Platte /Disk/.

Das Gerdt kann sowohl in einem Einschubgestell untergebracht
als auch in Form eines Tischgerétes verwendet werden. Der
Datentrdger wird durch die Offnung in der Frontplatte einge-
legt bzw. entnommen. Diese Offnung wird wdhrend des Betrie-
bes durch eine Tir verschlossen.

In dem Gerdtegehduse sind folgende wichtigere funktionelle
Einheiten untergebracht:

'— Diskantriebsmechanismus mit Synchronmotor
- Kopfpositioniermechanismus mit Schrittmotor
- Elektronik-Karte mit folgenden Funktionen:
— Schrottmotorsteuerung
- Erkennung der Spuren @@ und 43



- Erkennung des Indexsignals
Kopfsenkung
Steuerung des Schreibens und Ldschens

Verstdarkung des gelesenen Signals
Blockieren des Schreibens

Bezeichnung des Gerdtes
Priifen der Ger&dtebereitschaft

Anwendungsgebiet

Der Floppy-Disk-Speicher findet infolge seiner vorteilhaften
Eigenschaften auf dem Gebiet der elektronischen Datenverar-
beitung, der Nachrichtentechnik, der Messautomatisierung, der
Steuerungstechnik usw. breite Verwendung und zwar in erster
Linie in der Rolle folgender funktioneller Einheiten:

- Datenein- und -ausgabe

- Programm ein- und -ausgabe

- Datenkommunikation zwischen 2zwei verschiedenen Datensyste-
men

On-line-Speicher

Vorteilhafte Eigenschaften

Der Floppy-Disk-Speicher besitzt ausser einem glinstigen Preis
folgende technische und Bedienungsvorteile:

—direkter Zugriff zu den gespeicherten Daten
~ hohe Zuverldssigkeit und Dateniibertragungsgeschwindig-

keit bei der Datenbehandlung
~ leichte Auswechslung und einfache Handhabung des Daten-

trdgers, kleiner Raumbedarf bei der Lagerung.

Dariiber hinaus bietet das Gerdt dem Benutzer folgende Vortei-
le:
- Die verwendete Diskette ist IBM-kompatibel
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-‘Schutz der aufgezeichneten Information vor versehentli-
chem Uberschreiben.

- Die mechanische Konstruktion gewdhrleistet die 1lange
Lebensdauer und die genaue Positionierung der Diskette
sowie ihren Schutz wdhrend des Betriebes.

- Geringer Energieverbrauch.
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2. TECHNISCHE DATEN

2.1 Bestimmungsdaten

2.1.1

2.1.2

2.1.3%

2.1.4

2.1.5

2.1.6

2.1.7

2.1.8

Informationstrédger

Anzahl der Informations-
spuren-

Nennkapazitdt einer In-
formationsspur /Aus-
fihrung mit erhchter
Kapazitat

Nennkapazitdt einer Dis-
kette /Ausfilhrung mit
erhdhter Kapazitédt/

Nenndateniibertragungsge-
schwindigkeit /Ausfiihrung
mit erhdhter Kapazitdt/

Unmdrehungsgeschwindigkeit
der Diskette bei 50 Hz
+1 Hz Netzfrequenz

Drehsirnn der Diskette
/von der Kopfseite her
gesehen/

Geometrische Abmessungen
der Informationsspuren
- beschriebene Spurbreite

— Radius der Mittellinie
der N-ten Spur

Der ISO-Empfehlung 56 54

entsprechender Floppy-Disk
/z.B. BASF 60l, IBM 3740,
IZ0T 5257f-fm, IZOT 5252f-
-mfm oder gleichwertige
Typen/.

max. 77

83,4 Bit

6/4 MNit

500 kBit/s

%60 U/min + 2.5 %

gegen den Uhrzeigersinn

0,%0 + 0,025 mm

Ry = 51,537 + 25,4128

+ 0,05 mm
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2.1.9 Art des Festhaltens
der Information Doppelfrequenzkodierung

2.1.1o0 Magnetkopf Kontakt-Schreib-Lese-Kopf
mit Tunnelldschung

2.1.11 Magnetkopfbetédtigung
- Verschiebungszeit von

Spur zu Spur 4 ms
- Kopfruhezeit 20 ms
- Kopfsenkzeit 35 ms
2.2 Elektrische Speisung
- Netzspannung 220 V + 1lo/-15 %, 50 Hz 4+
+ 1 Hz
- Netzleistungsaufnahme max. 65 VA
-~ Parameter der Speise-
gleichspannung
Spannung Toleranz Zuldssige Brummspan- Max. Laststrom
/V/ /%/ nung /uV, / /8/
+5 +5 50 | 1,5
24 stab. 45 240 2

2.3 Mess- und Gewichtsangaben

- Hauptmasse 11 x 217 x 353 mm
- Gewicht max. 60 N
- Masse 6 kg.

2.4 Verwendungskennwerte
- Mittlere Betriebsdauer
zwischen zwej Betriebs-
storungen /MTBF/ min. 5000 h
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— Mittlere Zeitaufwand fur
die Behebung einer Be-

triebsstdrung max. 0,5 h
— Anzahl der auf einen Fehler

entfallenden Bits min, 1 x 109 Bit
— Positionierungsfehler lo

— Anzahl der auf einen nicht

reparierbaren Fehler ent-
12

fallenden Bits min. 1 x lo Bit
— Technische Lebensdauer min. 6 Jahre oder lo.ooo
Betriebsstunden
- Wartungszeit max. 0,5 h/loo Betriebs-
stunden
— Technischer Ausnutzungs-
faktor min, 0,98
2.5 Klimabestdndigkeitsdaten
+05/040/92 A
2.5.1 Betriebsbedingungen
- Betriebstemperatur +5 ... +40°C
— Relative Luftfeuchte 40 % ... 90 %
- Luftdruck 84-107 kPa /840-1066 mbar/
— Zulédssiger Staubgehalt
der Luft max. 1 mg/m3
— Zulédssige Korngrosse max. 3/u

Anmerkung: PFloppy-Disk muss vor dem Gebrauch mindes-
tens 4 Stunden lang bei einer mit jener des
Speichers iibereinstimmenden Temperatur ge-
halten werden.

2.5.2 Lagerungsbedingungen

— Lagertemperatur +5° ... +35°C
- Relative Luftfeuchte 85 %

- Lagerungszeit mgx. 1 Jahr
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2.5.% Transportbedingungen
/fir das verpackte Gerdt/

- Transporttemperatur 40 ... +50°V
- Relative Luftfeuchte 95 % /bei +30°C
- Luftdruck 84-107 kPa /S40-1066 mbar/

2.6 Interface-Angaben
2.6.1 Interface-Steckverbinder

- Typ zweireihige, 5Sopolige An-
schlussleiste
DS 2582-250-5

- Verdrahtung s. Punkt 2.6.6

2.6.2 Interface-Kabel

- Konstruktion verdralltes Adernpaar
oder geklebtes Bandkabel

- Lénge max. 5 m

— Leitungsquerschnitt max. 0,2'mm2

— Wellenwiderstand des
verdrallten Adernpaares
oder des geklebten Band-

kabels 1lo Ohm + lo %
2.6.% Interface-Signalpegel
Eingangssignale
- Logikpegel 1 O ... + 0,8V
~ Logikpegel O 02,0 ... #5,25 V
Ausgangssignale
- Logikpegel 1 O ... + 0,47
- Logikpegel O 2,4 ... +5,25 V

offener Kollektor /der
Spannungspegel 1ist von
dem Abschluss des Inter-
face Kabels abhingig/
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2.6.4 Aufbau der Interface-,
Sende- und Empfangsver-

stdrke

2.6.5 Interface-Leitungen

S.

Punkt 4.3.1

Benennung der Leitung Bezeichnung Richtung Mech. +
Steuereinheit

Plattenwechsel DC —_——
Besetztheit In use B —
Kopfsenken HL B em—
Index IX —_—
Bereitschaftssignal RY —_—
Sektor /Option/ S —_—
Auswahl SE 1 -
Auswahl SE 2 -
Auswahl SE 3  —
Auswahl SE 4 —_—
Verschiebungsrichtung DIR —_——
Verschiebung ST ——
Zu schreibende Infor-

mation WD B
Freigabe des Schreibens WG ——
Spur @9 TREP —-
Schreibschutz WP —_—
Gelesene Information RD —_—
Separierte Daten /Option/ SD —
Separiertes Tanksignal

/Option/ SC —_——
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2.6.6 Verdrahtung des Interface-Steckverbinders™

Benennung der Leitung Bezeichnung Anschlusspunkt
Plattenwechsel DC B6
Schirmung A6
Besetztheit In Use B8
Schirmung A8
Kopfsenken HL B9
Schirmung A9
Index IX Blo
Schirmung Alo
Bereitschaftssignal RY Bll
Schirmung All
Sektor /Option/ S B12
Schirmung Al2
Auswahl SE 1 B1l3
Schirmung Al3
Auswahl SE 2 Bl4
Schirmung Al4
Auswahl SE 3 B15
Schirmung . AlS
Auswahl SE 4 B16
Schirmung Al6
Verschiebungsrichtung DIR B17
Schirmung AT
Verschiebung ST B18
Schirmung AlS8
Zu schreibende Informa-

tion WD B19
Schirmung Al9

Freigabe des Schreibens WG B2o
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Benennung der Leitung = Bezeichnurg Anschklusspunkt
Schirmung | A20
Spur gg TROD B21
Schirmung A21
Schreibschutz wp B22
Schirmung A22
Gelesene Information RD B23%
Schirmung A23
Separierte Information SD B24
Schirmung A24
Separiertes Taktsignal SC B25
Schirmung A25

x/ Anmerkung: Die Punkte Bl ... B4 des Interface-Steckver-
binders kénnen von dem Benutzer als I/0~Lei-
tung verwendet werden.

Die nicht angefiihrten Steckverbinderpunkte
sind unbelegt!

2.6.7 Speisespannungskabel
- Typ des Speisespannungs-—

steckverbinders 60619 AMP
- Anzahl der Speiseleitungen 4
- Linge der Speiseleitungen max. S5 m
- Typ der Speiseleitungen VoMw 1 kH 0,5 mm2

MSz o5 48.6003
— Querschnitt der Speise-

. 2
leitungen min. 0,5 mm
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2.7 Verdrahtung des Netzsteckverbinders

Benennung der Bezeichnung Anschlusspunkt
Leitung
220 V 4C - 1
Erdung - 2
220 V AC - 3

2.8 Sonstige Anforderungen

2.8.1

2.8.2

Was die Sicherheit dexr Betédtigung die Durchschlagfes-
tigkeit und den Isolationswiderstand Dbetrifft, soll
das Gerdt den. Anforderungen des Standards MSz 05
60.0702~79 entsprechen.

Der Speicher muss in einem Raum ohne Betriebsstdrung
funktionieren, in dem die Amplitude der Fussboden-
schwingung 0,1 mm bei 25 Hz Frequenz nicht {ikerschrei-
tet.

2.8.3 Der verpackte Speicher muss eine Beanspruchung durch

1ooo Stésse von 150 m/s® Intensitit und 80-120 Stésse/
/min. Folgefrequenz ertragen konnen.

2.9 Zusammensetzung

20'901

Speichermechanismus MF 6400 1 St.

2.9.2 Normalzubehor

Zweireihige 5opolige Anschlussleiste

DS 2582-250-5 1 st.
Steckverbinderhalter MFM-2-152 1 St.
Kodierelement 3.508.0192 1 St.
Netzsteckverbindergehéuse 3%50.766.1.AMP 1 St.
Anschlussbuchsen 350.551.1 AMP 3 St.
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Speisespannungssteckverbindergehduse
1.480270 AMP

Kontakte 606191-1 AMP

Garantieschein

Technische Beschreibung und Gebrauchsan-
leitung

Priifattest

Transportverpackung MF 6400-0094

Kissen MF 6400-4542

Auf Sonderwunsch lieferbare ergédnzende Zubehdre

Interface-Kabel /2 m/ MF 6400-801

Interface-Kabel /5 m/ MPF 6400-802

Netzkabel /2 n/ MF 6400-80%

Netzkabel /5 m/ MF 6400-804

Speisespannungskabel /2 m/ MF 6400-805

Speisespannungskabel /5 m/ MF 6400-806

Serviceanléitung

Servicesatz, bestehend aus lo Teilen

Servicesatz, 'bestehend aus loo Teilen

Hilfmontagematerial

Regelwerkzeuge

Priifdiskette /Diskette CE/

MOMFLEX Tester II

Floppy-Disks /gemiss der ISO-Empfehlung 5654/

Reinigungsplatte /z.B. Single-sided Cleaning
Discette Scotch 7400 8" kits 3M/

[ )

I I A

St.
St.
Ex.

Ex.
Ex.
St.
St.



Bild 1

Aufbau des Speichers
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3. KONSTRUKTION

3.1 Allgemeine Beschreibung

Der Floppy-Disk-Speichermechanismus umfasst

- die Baugruppen zur Einfiihrung, Befestigung, Drehung und
zum Auswerfen der Floppy-Disk,

— den kombinierten Schreib-Lese-L&schkopf

- den Mechanismus zur Positionierung des Magnetkopfes,

— den Mechanismus zur Gewdhrleistung des Betriebes und zur
Erfiillung der dem Zwecke des Bedienungskomfort dienenden
Hilfsfunktionen,

- die eingebaute elektronische Einheit.

Die den verschiedenen Funktionen dienenden Teile bilden hin-
sichtlich der Montage, der Regelung, der Auswechselung und
Der Fehlerortung voneinander separierbare Einheiten, was von
grossem Vorteil ist.Die einzelnen Einheiten sind iiber leicht
1losbare Schraubenverbindungen sowie einfach trennbare An-
schlussleisten mit edelmetallbeschichteten Nadelkontakten
aneinander geschlossen.

Jede Einheit kann separat ausgewechselt und auf ihre Funk-
tion geprift werden.

Die weiteren Teile des Speichers sind:

- der Rahmen /1/

— der Zentrier- und Plattenbefestigungsmechanismus /2/
- der Kopfpositioniermechanismus /3/

- der Kopfpositionierungsmechanismus /4/

— der Antriebsmechanismus /5/

- die Steuerkarte /6/

Dcr Mechanismus wird zweckméssigerweise in eingebautem Zu-
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stand betdtigt. Die Konstruktion ermdglicht, dass das Gerdt
im Einschubgestell oder im Pult in beliebiger Position un-
tergebracht wird. Der Einbau kann mit oder ohne Verklei-
dungsfrontplatte erfolgen.

Die bequeme Betdtigung erfordert, dass die Frontplatte /der
Spalt und der XKnopf zum Einlegen bzw. Befestigen der Platte/
leicht zug&nglich ist. Der Aufbau des Speichers ist auf Bild
1 veranschaulicht.

3.2 Bedienungsorgane und Steckverbinder

3.2.1 Externe Bedienungsorgane und Steckverbinder

An der Riickplatte des Speichers befinden sich der Netzsteck-
verbinder sowie die Interface-Steckverbinder PT lo und PT o8.
Die Verdrahtung des 1letzteren ist im Punkt 2.6.6 des Ab-
schnittes "Technische Daten" enthalten.

3.2.2 Interne Bedienungsorgane und Steckverbinder
/Bild 2/
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| ] | | I O )
PT Q7 PTO3 PTO1 PT02 PT05 PT06
PTOL
r-—=———- ]
| |
| pros |
|
L __J
PT08
Bild 2

Interne Bedienungsorgane und Steckverbinder
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Verdrahtung der Steckverbinder auf der Steuerkarte

Steckverbinder Anschluss- An die Anschlusspunkte angeschlos-

punkt sene Bauteile
PTO1 1 6 Tiirmagnet
2 5 Tirmagnet auf +24 V
3 4 Anode des LEDs In Use an +5 V
4 3 Zuleitung der Katode des LEDs 1In
Use
5 2 Anschluss des Tiirschloss-Mikro-
schalters an die Masse
6 1 Zuleitung des  Tiirschloss-Mikro-
schalters
PTO2 1 4 Zuleitung des Kopfsenkmagnetes
2 3 Anlegung von + 24 V an den Kopf-
senkmagnet
3 2 Kollektor des Index-Fototransis—
tors an +5 V
4 1 Emitter des Index-Fototransistors
PTO3 1 4 Anlegung von +5 V an die in Reihe
geschalteten LEDs IX und WP sowie
an der Kollektor des Transistors
WP
) 2 Anlegung der LEDs IX und WP an die
Masse Uber 47 Ohm
2 3 Zuleitung des Emitters des Tran-
sistors WP
PTO4 1 4 Anlegung von +5 V an die die Spu-

ren 43 @ anzeigenden LEDs und den
Kollektor des die Spur 4% wahr-
nehmenden Fototransistors.
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Steckverbinder Anschluss-

An die Anschlusspunkte ange-

punkt schlossene Bauteile
2 3 Zuleitung des -Emitters des die
Spur 43 wahrnéehmenden Fototran—
sistors -
3 2 Zuleitung des Emitters des die
Spur @0 wahrnehmenden Fototran-
sistors.
4 1 Anlegung des die Spuren 43 und
@8 anzeigenden LEDs an die Masse
iiber 47 Ohm
PTO5 1-2-%-4 Spulenzuleitung des Schrittmotors
PTO6 1 4 Reihenwiderstahd der Verschie-
bung, 24 Ohm, 25 W'
4 1 Anlegen von + 24 V an den Wider-
stand
PTO7 1 6 Zuleitung des Schreib-Lese—
-Kopfes
2 5 Mittelanzapfung des Schreib-ILese-
kopfes und Anlegen der Zuleitung
der Loschspule an die Masse
3 4 Zuleitung des Schreib-Lese—
-Kopfes
4-5 2-%3 Leer
6 1 Zuleitung des Loschkopfes
PTO9 5 +5V Spei sespannung +5
6 +5V Speisespannung "O" GND 5
1 +24V Speisespannung +24
2 +24V GND +24

Speisespannung "O"



3,3 Rahmen /Bild 1/

Der Rahmen /1/ des Floppy-Disk-Speicher-Mechanismus ist ein
Aluminiumgussstiick,an dem die Frontplatte aus Kunststoff /9/
die ausschwenkbare Steuerkarte /6/, die Plattenfiihrung /8/,
der Kopfpositioniermechamismus /4/, der Zentrier- und Plat-
tenbefestigungsmechanismus /2/ sowie der Antriebsmechanismus
/5/ mit Schrauben befestigt sind.

3.4 Zentrier— und Plattenbefestigungs- sowie Drehmechani smus
/Bild 1/

Die Platte wird durch den Synchronmotor IMOl iiber eine Rie-
meniibersetzung mit konstanter Drehzaht angetrieben. Die
biegsame Platte wird beim Einlegen durch eine aus zwei Tei-
len bestehende PFihrunc /8/ gefilhrt, die tiber eine Hebeliiber-
setzung den Mikroschalter betatigt, welcher die LED des In-
dexsignalgebers ausschaltet,

Die Platte wird durch den Zentriermechanismus /2/ gegen die
stdndig laufende angetriebene Welle gedriickt.Die Platte /12/
.wird nach dem Einlegen zunidchst durch die Stifte /11/ in der
erforderlichen Position befestigt. Nach Driicken des Platten-
befestigungsknopfes /7/ wird der Befestigungsmechanismus
wirksam und die Tir schliesst sich /13/.

Auf der Fiihrung befinden sich auch der, das Indexloch wahr-
nehmende Fototransistor TT3% und die, diesen beleuchtende
LED sowie di= iTotoelcktrische Filhlereinheit der Schreib-
blockierung.

Beim Herausziehen des Befestigungsknopfes wird die von dem
angetriebenen Wellenstumpf abgehobene Platte, durch die beim
Einlegen vorgespannte Feder durch die sich automatisch off-
nende Tiur herausgeworfen.
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3.5 Positioniersystem /Bild 5/

Die Wahl der entsprechenden Informationsspur der Platte er-
folgt, wenn die Steuereinheit ein Steuersignal erteilt, das
die erforderliche Anzahl von Verschiebungen in der erforder-
lichen Sinne bewirkt. Der kombinierte Magnetkopf wird durch
die Kopfbetédtigungseinheit mit @ Schrittmotor entsprechend
dieser Signalfolge positioniert /3/.

Das Positioniersystem 1l&sst sich in folgende Montagegruppen
aufteilen:

Steuerstromkreis des Schrittmotors

Schrittmotor DMO 2

Wagen /lo/

Schreib-Lese- und ILoschkopf /EB07, EBOS/

Baugruppe zur Wahrnehmung der Spuren @@ und 43 /14/

b

3.5.1 Der Steuerstromkreis des Schrittmotors befindet sich
auf der Steuerkarte.

3.5.2 Zur Betdtigung des Wagens /lo/ wird die Drehbewegung
durch die an der Welle des Schrittmotors DMO2 befind-
liche Trommel und das dazugehtrende Band in eine ge-
radlinige Bewegung tmgewandelt.

3.5.% Der Wagen gleitet auf zwei Stangen, die fiir seine
Filhrung sorgen. Der Schreib-Lese- und Loschkopf EBO7-
-EBO8 ist im Wagen eingebaut. Das Erreichen der Spuren
f8 und 4% wird durch eine Flagge angezeigt, am Ende
des am Gussstiick des Verschiebungsblockes befindlichen
Signalgeber mit Fototransistor anmontiert ist und
sich zusammen mit dem Wagen bewegt.

3.6 Kopfbetédtigungsmechanismus /Bild 5/

Der Kopf wird durch den Kopfsmagnet /4/ in Bewegung gesetzt,
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der die Platte /12/ gegen den Schreib-Lese- und Loschkopf
EBO7-EBO8 driickt.

3.7 Steuerkarte /Bild 1/

Auf der Steuerkarte /6/ befinden sich die elektronischen
Stromkreise, welche die mechanischen und elektromechanischen
Elemente Dbetdtigen und den Schreib-Lese- und Loschkopf
steuern.

3.8 Floppy-Disk /die Informationen tragende, biegsame Plat-
te/ /Bild 3/

Die Abmessungen der Platte stimmen mit den Vorschriften der
1SO-Empfehlung /5654/ iiberein. Der Grundstoff ist Mylar und
die informationstragende Schicht ein Spezialeisenoxidiiber-
zug. Die Platte wird durch eine geschlossene Schutzhiille vor
Verunreinigung und eventuellen mechanischen Einwirkungen ge-
schiitzt.

Auf jeder Plattenseite befinden sich 77 Spuren mit einem
Spurenabstand von 0,53 mm /48 tpi/.

Die Abmessungen und die Konstruktion der Platte sind auf
Bild 3 dargestellt./Auf dem Bild sind die ILdcher, welche den
zur Organisierung mit Hard-Sektor verwendeten Sektorenanfang
angeben, durch gestrichelte Linie gekennzeichnet/.
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4. ARBEITSPRINZIP

4.1 Einleitung

Die als Informationstréger dienende, biegsame Platte wird
nach dem Einlegen durch den Mechanismus 2zentriert und gegen
die mit konstanter Geschwindigkeit rotierende Antriebsschei-
be gedriickt.

Die Verbindung zwischen dem Floppy-Disk-Speichermechanismus
MF 6400 und dem Informgtionsverarbeitungssystem wird durch
eine Einzel- oder Gruppensteuereinheit /CONTROL UNIT/ herge-
stellt und aufrechterhalten.

Zur Wahl der entsprechenden Informationsspur der Platte er-
teilt die Steuereinheit Steuersignale, welche die entspre-
chende Anzahl von Verschiebungen im - gewiinschten Sinn hewir-
ken. Der Kontaktmagnetkopf wird entsprechend dieser Signal-
folge durch den Kopfbetdtigungsmechanismus mit Schrittmotor
positioniert. Je nach dem Datenfluss verwirklicht der Spei-
chermechanismus zweierlei Betriebsarten:

- Aufzeichnung der Information /SCHREIBEN/,
- Auslesen der aufgezeichneten Information /LESEN/

In der durch die Steuereinheit eingestellten ~ Betriebsart
SCHREIBEN wird die von der Steuereinheit kommende doppel-
frequenz—kodierte digitale Information von seriellem Format,
durch die eingebaute elektronische Betdtigungseinheit auf
der Diskette in magnetischer Form festgehalten. In der Be-
triebgart LESEN wird die auf der Platte festgehaltene Infor-
mation durch die eingebaute Betdtigungselektronik in digita-
ler Form der Steuereinheit zugefiihrt.

Die Steuereinheit sorgt fiir die Organisierung der festzuhal-
tenden Information in dem entsprechenden Format. Die in der
rotierenden Platte befindlichen ©Positionierlscher geben den
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Anfang der Spuren /bzw. bei der Organisation mit Hard-Sektor
den Anfang der Sektoren/ an.

4.2 Allgemeine Funktionsbeschreibung /Bild 4/

Die eingebaute Steuerkarte h8lt die Verbindung 2zwischen der
Steuereinheit und dem Speichermechanismus aufrecht. Die
Steuereinheit wdhlt den zu betédtigenden Speicher /die zu be-
tatigenden Speicher/ mit dem Interface-Signal SE 1 ... 4,
unter dessen Einfluss die an der Frontplatte des Speicher-
mechanismus befindliche LED /TD12/ den Zustand des Besetzt-
seins anzeigt. Die Steuereinheit liefert die zur Erreichung
der gewiinschten Spur erforderlichen Verschiebeimpulse und
der gewdhlte Speicher fiihrt den von der Steuereinheit erhal-
tenen Befehl /Schreiben, Lesen/ aus.

4.2.1 Ausfiihrung der Befehle

Der Speicher erhdlt die Befehle iiber Signale mit dem Logik-
pegel O. Die Steuersignale haben folgende Funktionen:

SE1 ... SE 4</Auswahl/ Die Steuereinheit wdhlt den zu
- betdtigenden Speicher und be-

reitet diesen filir die Entge-

gennahme der weiteren Befehle

vor.

ST /Verschiebung/ Der 2zur Erreichung der ge-
winschten Spur erforderliche
Verschiebeimpuls

DIR /Richtung/ Bewegungsrichtung des Schreib-
~Lesekopfes

HL /Kopfsenken/ Zusammenfiihrung der Oberfldche

der biegsamen Platte und des
Schreib-Lese-Kopfes o

L 4
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WG /Freigabe des Schreibens/ Freigabe der Einschaltung des
Schreibekopfes und Blockierung
der Erscheinung des gelesenen
Signals auf der Interface-Lei-
tung.

4.2.2 Wahrnehmung der Position der Platte und des Kopfes

TR g8 /Spur g8/ Der Schreib-Lese-Kopf steht
auf der Spur g¢

IX /Index/ Der den Anfang der Spur anzei-
gende Impuls /Bild 14/.
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1 Select
2 Ready
3 Index
4 Sector
5 Spur @g
6 Step
7 DIR
8 Kopfsenken
9 In Use
lo Zu schreibende Information
11 Tastung des Schreibens
12 Blockieren des Schreibens
13 Gelesene Information
14 Separierte Information
15 Separierter Block
16 Steuerlogik
17 Schreibverstéarker
18 Blockierung des Schreibens
19 Leseverstdrker und A/D-Umsetzer
20 Schrittmotor
21 Pihler der Spur @gg
22 LED In Use
2% Tirschliessschalter
24. Tlirschliessmagnet
25. Index /Sector/
26 Kopfsenkmagnet
27 Loschkopf
28 Schreib-Lese-Kopf
29 Verschiebungsband
30 Blockierung des Schreibens
31 Synchronmotor
32 Schreibstromumschaltung der Spur 43

Bild 4
Blockschaltbild
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4.2.% Mitteilung der zu schreibenden Information und Ausgabe

der gelesenen Information

Der Speicher arbeitet je nach dem Pegel des Signals WG in
der Betriebsart SCHREIBEN oder LESEN,

Die Steuereinheit teilt die zu schreibende Information dem
Speicher iiber die Leitung WD /zu schreibende Information/
mit. In der Betriebsart SCHREIBEN wird.die Information in
dem durch die ©Steuereinheit bestimmten Kode aufgeschrieben.

Bei entsprechender Steuereinheit eignet sich der Speicher
auch fiir die Festhaltung und die Ausgabe einer M2FM-kodier—
ten Information. Die nicht separiert gelesene Information
gelangt iiber die ZILeitung RD /gelesene Information/ in die
Steuereinheit.

Die "separierte Information" /SD/ und das "separierte Takt-
signal" /sSC/, die von der gemischten gelesenen Information
/RD/ getrennt werden, erscheinen auf einer besonderen Inter-

face-Leitung /B24, B25/, sofern diese Funktion separat be-
stellt wird.

ZUR BEACHTUNG! - Der Ausgang der Speicher-Interface enthélt
das Signal "Schreibstromumgghalfiingl picht,
weil diese Umschaltung des Schreibstromes
automatisch erfolgt.

4.2.4 Einstellen des Kopfes /Bild 5/

Der Kopf wird durch das Positioniersystem eingestellt, das
den Schreib-Lese-Kopf unter dem Einfluss eines jeden von der
Steuereinheit ausgegebenen ST-Verschiebeimpulses in der
durch den Pegel des Signals DIR bestimmten Richtung um je-
weils eine Spur verschiebt.
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Bild 5

Positioniermechanismus

Da$ Positioniersystem /Verschiebeblock/ besteht aus folgen-
den wichtigeren funktionellen Einheiten:
Schrittmotor-Steuerstromkreis

Schrittmotor DMO2

Wagen /lo/

Verschiebeblock-Gussstiick /15/

I
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4.2.4.1 Steuerstromkreis des Schrittmotors
Der Laufer der Zweiphasen-Schrittmotors verdreht
sich unter dem Einflus eines Verschiebeimpulses-
/ST/ entsprechend dem auf der ILeitung DIR /Ver-
schiebungsrichtung/ liegenden Signalpegel um 1,80.

Unter dem Einfluss der Schrittmotorverdrehung von
1,8° verschiebt der K0pfpositioniermechanismus' den
Schreib-Lese-Kopf um eine Spur,

4.2.4.2 Der Schlitten Dbewegt sich auf den Fihrungsachsen.
Seine Verdrehung wird durch eine besondere Korrek-
tionsvorrichtung verhindert. Der im Wagen eingebaute
Kopf wird beim Verdrehen der Trommel durch ein Band
bewegt. Bei dem aktiven Pegel des Kopfsenksignals
/HL/ wird die Platte durch den Hebel gegen den Kopf
gedriickt, der sich unter dem ZEinfluss der Erregung
des durch das Signal gesteuerten Elektromagnetes be-
wegt.

4.2.5 Schreib-Lese-System

Das Schreib-Lese-System hdlt die kodierte Information in der
Betriebsart SCHREIBEN auf der biegsamen Platte fest bzw.lie-
fert die gelesene Information in der Betriebsart LESEN. Der
Wechsel der Betriebsarten wird durch das von der Steuerein-
heit kommende Schreibfreigabesignal /WG/ gesteuert. Beim
niedrigen Pegel dieses Signals ist die Betriebsart SCHREIBEN
und beim hohen Pegel die Betriebsart LESEN wirksam.

4.2.5.1 Bei dem Schreib-Lese-Kopf handelt es sich eigentlich
um einen Elektromagnet, der beim Einschreiben auf
einer kleinen Fléche, der sich mit ihm beriihrenden
Speicher-Platte ein grosses Magnetfeld zu konzent-
rieren vermag. Beim Einschreiben &ndert sich der
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Fluss entsprechend der angewandten Kodiermethode und
der zu schreibenden Information. Der Kopf enthdlt
auch den zum Tunnelldschen bendtigten Elektromagnet,
der nach dem Aufzeichnen der Information die Ré&nder
der bespielten Spur 16scht. Auf diese Weise lésst
sich die Breite der beispielten Spur zwecks Vermei-
dung von Uberlappungen auf 0,3 mm reduzieren.

4.2.5.2 Beim Lesen induzieren die entlang der gelesenen Spur
entstehenden Flussdnderungen eine Spannung in dem
Elektromagnet des Schreib-Lese-Kopfes. Aus dieser
Spannung kann, nach weiterer Verstdrkung und Formie-
rung die auf der DPlatte aufgezeichnete Information
zuriickgewonnen werden.

4.2.6 Antriebsmechanismus /Bild 6/

Die biegsame Platte wird durch einen Einphasen-Synchronmotor
angetrieben, dessen Welle iiber eine Riemeniibersetzung mit
der Welle des Zentriermechanismus in Verbindung steht. Die
Nenndrehzahl der biegsamen Platte betrdgt 360 U/min.
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({

Bild 6

Schema des Antriebsmechanismus

4.2.7 Zentrier- und Plattenbefestigungsmechanismus

Die Zentrierung und Befestigung der Platte werden in gesff-
‘netem und geschlossenem Zustand auf Bild 7 veranschaulicht.

zur Beachtung! - Die Platte darf nur bei rotierender Mittel-
achse in das Gerdt eingelegt werden. Die eingelegte Platte
/12/ liegt auf der Stirnfldche des an der durch den &usseren
Antriebsmechanismus gleichmdssig angetriebenen Hauptwelle
/1%/ befestigten . Drehtellers auf und die Plattencffnung
weist im Verh&dltnis zu der Umdrehungsachse eine bestimmte
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Exzentrizitdt /im allgemeinen von max. 2 mm/ auf. Das Ein-
spannen der Platte erfolgt unter dem Einfluss des Betdti-
gungsmechanismus, durch Verschiebung der Positionierelemente
/16/ entlang die Umdrehungsachse.

Der Bet&dtigungsmechanismus, dessen mit der Einspannvorrich-
tung in unmittelbarer Verbindungstehenden Elemente die Betéd-
tigungszapfen /17/ sind, schliesst sich iiber ein Wdlzlager
/19/ an die Einspannvorrichtung an. Das Wdlzlager ist in ei-
ner Buchse /18/ untergebracht, das sich dem auf der Haupt-
welle /14/ verschiebbaren Positionierelement /16/ an-
schliesst. Das durch den Bet&tigungsmechanismus nach oben
bewegte Positionierelement /16/ ragt aus der Stirnflédche des
Drehtellers /15/ heraus und zentriert die Platte mit Hilfe
der sich ausdehnenden Einfiihrungsfl&dche.Anschliessend dringt
es durch die Offnung der ©Platte und {iibt auf den Platten—
niederhaltemechanismus einen Druck aus. Daraufhin findet das
Einspannen der Platte statt. Gleichzeitig mit dem Schliessen
schliesst sich auch die Tir automatisch. Bei der im Bild
dargestellten Losung besteht der Plattenniederhaltemechanis-
mus aus einer Kranzvorrichtung, die in einem am Ger&dtekdrper
befestigten Kugellager frei verdreht werden kann. Der mit
der Platte unmittelbar in Verbindung kommende Niederhalte-
kranz /21/ kann auf der #dusseren zylindrischen Fléche der in
einem Kugellager /2o0/ verdrehbaren Welle /22/ verschoben
werden. Auf derselben zylindrischen Fl&dche ist auch das mit
dem Positionierelement /16/ in Verbindung kommende Anschlag-
element /2%/ angeordnet. Der Niederhaltekranz /21/ und das
Anschlagelement /23/ werden durch eine Feder /24/ gegen die
Schulterfléchen gedriickt, welche die Enden der Welle /22/
begrenzen. Das Druckelement /23/ wird durch Hebel /25/ mit
dem Niederhaltekranz /21/ verbunden, welche um die Gelenk-
zapfen /25/ der sich in der Mantelnut des Druckelementes
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/2/ abgestiitzten und in den Kronensitzen der Welle /22/
angeordneten Hebel gekippt werden konnen.

Im gedcffneten Zustand kann die Platte in den Arbeitsspalt
zwischen dem Niederhaltekranz /21/ und dem Drehteller /51/
unbehindert eingelegt werden. Beim Schliessen bewegt das
durch das Positionierelement /16/ in der Richtung "A" beweg-
te Anschlagelement /23%/ den Niederhaltekranz /21/ durch
Kippen der Hebel /25/ um die Gelenkzapfen nach unten. Nach
dem Andriicken der Platte /dem Anschlag des Niederhaltekran-
zes/ bewegt sich das Anschlagelement /23/ unter weiterem
Zusammendriicken der Feder /24/ bis in die durch den Betdti-
gungsmechanismus bestimmte Endstellung,wobei sich die Druck-
feder /26/ elastisch verformt. Auf diese Weise kann auch ge-
wdhrleistet werden, dass die auf die ©Platte einwirkende
Kraft auf dem Kranzrand gleichméssig verteilt ist.

Unter dem Einfluss des 1iber die Einspannung {iibertragenen
Reibungsdrehmomentes beginnt die Niederhaltevorrichtung,sich
im Kugellager /20/ zu drehen.

Zum Offnen der Spannvorrichtung wird das Positionierelement
in Richtung "B" bewegt. Unter dem Einfluss der Kraft der Fe-
der /24/ bewegt sich das Anschlagelement /23%/, dem Positio-
nierelement folgend, nach unten und die Hebel /25/ behindern
die Bewegung des sich unter dem Einfluss der Kraft der Feder
/24/ emporhebenden Niederhaltekranzes /21/ nicht mekr. Tie
Tir /%8/ 6ffnet sich und der sich ©6ifnende Aroeitsspalit er-
moglicht die unbehinderte Entnahme der Platte.

4.2.8 Diskgehduse /Bild 8/

Das Diskgehduse dient dem Einlegen und Auswerfen sowie der
Positionierung der biegsamen Diskette. Die Einheit hat fol-
gendes Arbeitsprinzip. Die in das Diskgehéuse /8/ eingefiihr-
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te Platte /12/ wird in der Arbeitslage durch den den sack-
seitigen Anschlagstiitzflangch /34/ und den um die Welle /29/
verdrehbaren dffnungsseitigen Anschlagstiitzflansch /27/ be-
grenzt. Der durch die Schliessfeder /33/ in Richtung "b"
vorgespannte Anschlag /3%4/ und der durch die Schliessfeder
/28/ in der Drehrichtung "s" vorgespannte Anschlag /27/ be-
wirken in geschlossenem Zustand eine kraftschliissige Verbin-
dung, bei welcher zwischen den Anschlagflanschen ein Abstand
entsteht, der das Hiillenmass um einen entsprechenden Sicher-
heitsspalt liberschreitet.

Die Schliessfedern haben eine Kraftwirkung, Dbei welcher das
durch die Schliessfeder /28/ auf den Anschlag /27/ ausgeiibte
Drehmoment grosser ist, als das durch die Schliessfeder /33/
iiber den Anschlag /34/ auf den Anschlag /27/ ausgeilibte Dreh-
moment.

Zur Freigabe des Diskgeh#duses wird der Anschlag /27/ in der,
der Richtung "a" entgegengesetzten Richtung bewegt. Die
Stiitzfldche des sich verdrehenden Anschlages /27/ gleitet
unter der Nasenkante des Anschlages /3%4/ heraus, so dass
letzterer die DPlatte unter dem ZEinfluss der Schliessfeder
/33/ aus dem Kanal ausstosst. Die Bewegung des Anschlages
/34/ wird durch die am Anschlag /27/ vorgesehene Stiitzfl&che
begrenzt.
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Durch die auch im gedffneten Zustand stabile, kraftschliissi-
ge Verbindung, lésst der Anschlag /27/ die Bffnung des Disk-
gehduses frei, so dass die Platte bei der ndchsten Arbeits-
phase eingelegt werden kann. Bevor sie in die Arbeitsposi-
tion gebracht wird, stdsst die Schutzhiille mit der Kante ge-
gen den Flansch des sackseitigen Anschlages /34/ und lésst
diesen wdhrend der weiteren Bewegung nach hinten gleiten.
Nach Passieren der Arbeitsposition gibt die Nasenkante des
Anschlages /3%4/ den Anschlag /27/ frei, der unter dem Ein-
fluss der Schliessfeder /28/ sich um die Welle /29/ ver-
drehend in die geschlossene Position kippt. Dieses Ereignis,
das von dem Bedienungsmann leicht wahrgenommen werden kann,
dient zugleich als Zeichen fiir die Einstellung der weiteren
Bewegung der Platte. Sobald die Platte nicht mehr gedriickt
wird, ldsst die Schliessfeder /3%3/ den Anschlag /34/ in die
Arbeitsposition zuriickgleiten. In dem Ansichtsbild ist zu
sehen, dass als Schliessfeder /28/ eine fiir die beiden
Mechanismen gemeinsame Feder dient, welche durch Bohrungen
in den Schemeln /26/ gefiihrt ist. Durch die Wahl der Posi-
tion der Schemel /%6/ kann der Anschlag /27/ in Richtung "a"
vorgespannt werden. Durch Anziehen des zwischen den Schemeln
/36/ {iiber die FPeder gezogenen Zugelementes /35/ wird die
Vorspannung der Feder aufgehoben und dann der Vorspannung in
Richtung "a" entgegengesetzt gemacht. Demzufolge wird der
Mechanismus ausgelost. Nach Ausstossen der Platte stellt das
freigegebene Zugelement /35/ ‘die Vorspannung der Federn in
Richtung "a" und die kraftschliissige Verbindung der Anschléd-
ge im gecffneten Zustand wieder her.:
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4.3 Ausfiihrliche Beschreibung des Iyterfaces

4.3.1 Aufbau der Interface-Sende- und Empfangsverstérkgr
/Bild 9/ |

Interfacesender: SN 7438 oder ein gleichwertiger Typ.

Interfaceempfénger: SN 7414 oder ein gleichwertiger Typ.

An die Eingédnge kdnnen wahlweise iiber 150 Ohm +5 v angelegt

werden.

Interface-Signalpegel

Eingangssignale:

Logikpegel 1 O ... +0,8 7V
Logikpegel O 42,0 «.. +5,25 V
Ausgangssignale:
Logikpegel 1 O ... +0,4 V
Logikpegel O 2,4 ... +5,25 ¥
+5v
150
AKX :><::>\\\v, - [::;x}______
SN 7438 SN 7414
max Sm Vagy ezzel
Vagy ezzel ; ekyi lens
ekvivalens ekvivale

1/ SN 7438 oder ein gleichwertiger Typ-

2/ SN 7414 oder ein gleichwertiger Typ

Bild 9
Aufbau der Interface-Sende und Empfangsverstirker
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4.%.2 Interface-Eingangssignale

Zur Beachtung! Die Interface-Leitung ist aktiv, wenn sie den
Logikpegel O /low/ hat.

4.3.2.1 Auswahl /SE 1 - SE 4/

Der Logikpegel O der Auswahlleitung bewirkt die Aktivierung
der I/0-Leitungen und das Absenken des Schreib-Lese-Kopfes.
Die Eingangssignale werden freigegeben bzw. die Gatterein-
gidnge der Ausgangsleitungen aktiviert., Von den vier selbst-
dndigen Eingangsleitungen /SE 1, SE 2, SE 3, SE 4/ kann mit
Hilfe des Komparators /H5/ die Select-Leitung gewzhlt werden
die durch das System bet&tigt werden so0ll, Mit Hilfe der Se-~
lect-Leitungen lassen sich max, 8 Speicher steuern,

4.%.2.2 Richtung der Schrittmotorsteuerung /DIR/

Das DIR-Interfacesignal ist ein Steuersignal, das die Bewe-
~gungsrichtung des Schreib-Lesekopfes bestimmt, wenn auf der
Verschiebeleitung /ST/ ein Impuls eintrifft. Beim Logikpegel
1 ist die Richtung "AUS", wenn auf der Verschiebeleitung der
ST-Impuls eintrifft. Der Schreib-Lese-Kopf wird sich von der
Plattenmitte nach aussen /gegen die @@-Spur/ bewegen. Beim
Logikpegel "O" ist die Richtung "EIN", Der Schreib-Lese-Kopf
wifd sich belim FEintreffen des Verschiebeimpulses gegen die
Plettenmitte /Spur 76/ bewegen.

4.%.2.3 Verschiebesignal /81/

Dag ST-Interface-Signal bestimmt den Takt, in dem sich der
Schreib-Lese-Kopf bewegt. Die Dauer der Verschiebung von der
einen Spur zur anderen betrdgt 4 ms. Der Verschiebungsanfang
wird durch jeden Logikpegeliibergang O-1 oder die Flanke des
nachfolgenden Impulses freigegeben. Der Zeitabstand zwischen
jedem einzelnen Wechsel des Logikpegels des DIR-Signale und
der Flanke des ST-Signals betrdgt min. 1/us.
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Léptetési e ———OR
rany us T 1uS
' i . . ST
Leptetés L L U’" - ] L LI
2(ms Z1us

1/ Verschiebungsrichtung

2/ Verschiebung

Bild 1lo

Zeiteinstellung der Verschiebung

4.3.2.4 Schreibfreigabe /WG/

Der Logikpegel O von WG gibt das Aufzeichnen der zu schrei-
benden Information /WD/ auf der Platte frei. Der Logikpegel
1l des Signals gibt das Lesen der Information /Sep.Data, Sep.
Clock und Read Data/ sowie die Betdtigung der Verschiebe-
logik frei /s. Bild 11!/



&
N
-

max. 4 us

min.50us

Uty T "

Bild 11
Schreibfreigabe

4.3.2.5 Zu schreibende Information /WD/

Die zu schreibende Information trifft auf der Leitung WD
ein. Jeder Logikpegelibergang 1 - O bewirkt eine Richtungs-
umkehr des Stromes des Schreib-Lese-Kopfes und somit das
Festhalten der 1Information. Diese ILeitung wird durch WG
freigegeben und durch das Signal WP blockiert. Bei der MFM-
und MQFM-Kodierung kann die Signaldichte des WD-Signals /zu-
schreibende Information + Cl/ 2-%-4-5 us sein. In Abhdngig-
keit von der Signaldichte von WD findet auf der Magnetplatte
und dem Kopf e;ne magnetische Spitzenverschiebung statt, die
durch die Steuerelektronik des Floppy Disk im voraus beriick-
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sichtigt werden muss. In Kenntnis der Kodierart und der auf-
zuzeichnenden Nutzinformation muss das WD-Signal vorkompen-
siert werden.

Der Wert der empfohlenen Vorkompensation betrdagt 200 ms.

Es ist eine Vorkompensation notwendig, wenn man zwei oder
mehr Signale mit einer Dichte von 2 /us aufzuzeichnen
winscht. Zu diesem Zweck wird das erste Signal um 200 ms
verzogert und das letzte um 200 ms gegen den ihm vorangehen-
den Impuls verschoben.

Kesleltetett  Eloretolt
200 200us 200us 200us

WD Ll 1

bu 2 20 [2u] 3u 3u_ | 2u bus |

1/ Verzdgert

2/ Nach vorn verschoben.

Bild 12
Vorkompensierung der aufzuzeichnenden Information beim

MFM- und M°FM—Kodieren

4.3.2.6 Kopfsenken /HL/

Die Herstellung der Uberbriickung C und das Schliessen der
Speichertir ermoglichen, dass die Diskette durch den Magnet
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HL unter dem Einfluss des an die HL-Interface-Leitung geleg-
ten Logikpegels O gegen den Kopf gedriickt wird /Bild 13/.
Magnesfej mikddtetés

HL
max.35ms
A6007Z7
Fej fent // ///////// % Fej stabilizalodas
Z1us
ST
J 4 L
min.4ms max. 20ms
A . —
Fej lent / /"ie/"} j"}‘}?ﬂ / /] Fej stabilizalddas
1/ Magnetkopfbetdtigung
2/ Kopf unten
3/ Nicht stabil
4/ Kopfstabilisierung
Bild 13

Zeitdiagramm der Kopfbetdtigung

4.%.2.7 Besetztsein/IN USE/

Durch den Benutzer betreibbare Interface-Leitung. Nach der
Herstellung der Uberbriickung D leuchtet unter dem Einfluss
des an die Leitung IN USE des Interface gelegten Logikpegels
O die LED "Besetzt" und der Tiirschlussmagnet zieht an.

4.%.% Ausgangsleitungen

Das Interface hat 6 Ausgangsleitungen /DC, IX, RY, RD, WP,
TREP/. Drei weitere Leitungen /S, SD, SC/ werden auf Sonder-
wunsch eingebaut.
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4.3.3.1 Spur gg /@8 TR/

Der Logikpegel O des Signals meldet, dass der Schreib-Lese-
-Kopf auf der dussersten Spur, der Spur @8, steht. Wenn die
DIR-Leitung den Logikpegel 1 hat, darf kein 6 weiterer Ver-
schiebeimpuls /ST/ ausgegeben werden.

4.3.3.2 Index /IX/

Bei jeder Umdrehung der Platte wird einmal ein Signal er-
zeugt, das den Anfang der Spur anzeigt./Der Zeitabstand zwi-
schen zwei Indizes betragt 166,67 ms/. Das Signal hat eine
Dauer von 1,8 ms. Bei einer Hard-Sektor-Platte ist die Ver-
bindung Hard Sector herzustellen und die Anzeige Soft Sector
zu beseitigen. In diesem Fall betrdgt die Dauer des IX-Sig-
nals o,4 ms /Bild 14/.

166:67¢ 3,33ms

L1

+*8ms t0:6 ms
(0.4 mst0:2ms)

INDEX jel Index-Signal

Bild 14

Index-Signal
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4.3.%.% Sector /S/

Nur bei Hard-Sector-Platten auf Sonderwunsch.
Das Interface-Signal S erscheint bei der Umdrehung 3%2-, 16
und Smal. Die Signaldauer betrdgt o,4 ms.

4.%3.3.4 Betriebsfertigkeitssignal /RY/

Der Logikpegel O des Signals meldet, dass von dem Anfang der
Inbetriebsetzung zwei Index/Sector-Ldcher eingetroffen sind.

4.3.3.5 Gelesene Information /RD/

Das Interface-Signal RD ist eine "unverarbeitete Informati-
on" /Taktsignal und Information/, die durch die Elektronik
unmittelbar arigezeigt wird. Im Normalfall ist der Logikpe-
geliibergang 1-0 der aktive Zustand. Bild 15 2zeigt die Sig-
naldauer und die 2zuldssige Toleranz der .gelesenen Informa-
tion auf den Normalwert bezogen.



bit 1 ' —
200ns +S50ma.
2 D D D D D
olvasott
I
12ps|_ 4us //
I il
| s
! 7
1 s
] /7
I //
bit 1 7
! /
l s
v D D D D P
MFM ) n_nn_Jn.
W2EM D DD D D 1/ Bit-Zellen
[ 2/ Gelesene Information
2us| 3us 3/ 2/4.13 /Nennwert/
4 s | 5us 4/ 4 " "

5/ Separierte Information
6/ Separiertes Taktsignal
7/ Anstiegs- und Abfallflanke der Signale €30 ns

200 4us nevl. . 2us _ 2us
” 50ns nevl. | névl.
ol tt t ' |
vasott ada i U L.I J Ll J
5 A B A A B A
Szeparalt adat _l
+50ns
' 6 l . | " f
Szeparalt orajel | J J J
200+ 50ns
7
A jelek fel- es letud dle < 80ns
Bild 15

Gelesene Information
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4.3.3%.6 Separierte Information /SD/

Option auf Sonderwunsch

Die Auswahl der Datenbit aus der unverarbeiteten Information
wird durch den im System befindlichen Separator verrichtet.
Im Normalfall ist der Logikpegeliibergang 10 Aktivzustand.
/s. Bild 15/.

4.3.%.7 Separiertes Taktsignal /sC/
Option auf Sonderwunsch

Auf der Interface-Leitung SC findet die Ubertragung der aus
der genmisch gelesenen Information abgesonderten Taktsignale
statt. Im Normalfall ist der Logikpegeliibergang 1-0 dieses
Signals der Aktivzustand.

4.3.%3.8 Schreibblockierung /Wp/

DA WP-Interface setzt den Benutzer davon in Kenntnis, dass
sich in dem Speicher eine Platte mit Schreibblockierung be-
findet. Bei Schreibblockierung hat das ausgegebene Signal
den Logikpegel I.

4.%.3.9 Diskettenwechsel /DC/

Nack Herstellung der Uberbriickung DC wird der Benutzer da-
von in Xenntnis gesetzt, dass es 1im Speicherzustand ohne
Selektion 2zu einem 7Plattenwechsel gekommen ist. Nach dem
Verschwinden und dem wiederholten Erscheinen des Bereit-
schaftssignals /Plattenwechsel, Tiirschalter geschaltet,RY-0/
wird die DC-Leitung beim Selektieren des Speichers logisch
0. Der Logikzustand 0 der DC Leitung bleibt bis zum Ende der

Selektierung aufrechterhalten.

Das zusammenfassende Zeitdiagramm der Interface-Signale fur
die Betriebsarten SCHREIBEN und LESEN ist in Bild 16 enthal-
ten.



Halozati U bekapcs. = = —iF
(Motor) 1 max 1sec
Tapfesz. bekapcs. . o -
2 min VOmMs
/

A tarold
feléledesi ideje -

max S00ns
SELECT . g
DIR . — .

minlus  min 1us {

min 1us | min 1us
STEP o i
min00ms -l bms
e R A ~21 ms -
WG ' I F
e | min00ms |
- * - max 4 us
WD o 7 ‘J-JqJ
_] Lmin Bms max 50 us
RD m—
max 100ms

% A select bekapcsolasatol min 35ms sziikséges a fej megnyugvasig.
Ha a leptetés fiiggetlen a fejleengedéstdl min 1Sms-t kell késleltetni
a léptetés lecsengeseig.

x/ Der Kopf gelangt min. 35 ms

in den Ruhezustand.
des Kopfes

unabhédngig ist,

Wenn die Verschiebung

nach Einschalten von Select

vom Absenken

muss bis zum Abklingen der

Verschiebung eine Verzdgerung von min. 15 ms gew&dhrleis-

tet sein.

Bild

16

Zusammenfassendes Zeitdiagramm der Interface-Signale

1l.Einschalten der Netzspannung/Motor/
2.Einschalten der Speisespannung
3.Einschwingzeit des Speichers
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4.4 Mogliche Einschreiteformate

4.4.1 Format Hard Sector

Wenn eine Platte angewendet wird, die mit den den Sektoren-
anfang kennzeichnenden Lochern versehen ist, wird die Infor-
mation auf dem Tr&dger im Hard Sector-Format festgehalten.
Der Anfang der Spuren wird durch den Indeximpuls IX und der
Anfang der Einzelnen Sektoren durch die Sektorenimpulse /S/
angezeigt. Auf einer Spur konnen maximal %2 Sektoren fest-
gehalten werden. Durch Uberbriickung /32, 16, 8, Hard Sector/
kann das Gerdt, zur Gestaltung von 32, 16, 8 Sektoren auf
einer %2-Locher-Scheibe, geeignet gemacht werden. /Die Zeit-
einstellung der Sektoren- und Index-Signale ist in Bild 17
dargestellt/.

520£03ms _, o 0202ms
._J-q; S
] e IX
| | 260%0.15ms
Bild 17

Sektoren- und Indexsignal
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4.4.2 Soft-Sektor-Format

Der . Anfang der Spuren wird durch Indeximpulse /IX/ und der
Anfang der Sektoren durch auf der Platte aufgezeichnete
Identifizierungsfelder angezeigt. Bei der Handhabung der In-
formation mit Soft-Sektor-Format ist die Uberbriickung mit
dhnlicher Bezeichnung herzustellen.

4.5 Ausfiihrliche Beschreibung der elektrischen Funktion des
Gerdtes
/s. Bestiickungsplan, Schaltplan/

Die Interface-Leitung ist aktiv, wenn sie den Logikpegel O
/1low/ hat. Die Ausgangs— und Eingangsleitungen des Interface
werden durch die Auswahl-Leitung aktiviert.

Mit Hilfe des Komparators kann der zu Dbetédtigende Speicher
aufgrund der Dbin&ren Adresse ausgewdhlt werden. In diesenm
Fall ist die Uberbriickung DDS herzustellen. Durch die An-
wendung des Komparators wird die gleichzeitige Bezeichnung
von 8 Speichern ermdglicht.

Eine andere Art der Speicherfestlegung ist das Anlegen des
Logikpegels O an einen der Interface-Ansc lusspunkte Bl3, 14
15, 16. In diesem Fall ist die Uberbriicking DDS aufzuheben
und die entsprechende Uberbriickung DS1 ... 4 herzustellen.
Die Festlegung des Speichers 7 ist beispielsweise auf Bild
18 veranschaulicht.
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Bild 18
Bezeiohnung des Speichers Nr.7.
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4.5.1 Steuerlogik

4.5.1.1 Index- und Sektorenloch-Fihler

Falls sich ein Index- oder ein Sektorenloch zwischen der
Leuchtdiode und dem Fototransistor bewegt, erscheint am Aus-
gang 13 des Komparators A 13%39/B4 ein negativer Impuls von
1,8 ms Dauer., Bei einer Soft-Sector-Scheibe gelangt das In-
dexsignal nach der Herstellung der Uberbriickung Soft Sector
von dem Ausgang von T 106/B5-6 iiber das Gatter T 133/H6-6 an
den Punkt Blo der Interface-Steckverbinders nach Herstellung
der Uberbriickung I. Die Dauer des Indeximpulses kann mit dem
Potentiometer EP lo7 auf 1,8 + 0,6 ms eingestellt werden,
Wird eine Hard-Sector-Scheibe in den Speicher eingelegt,wird
bei den obigen Uberbriickungen am Punkt Blo des Interface-
-Steckverbinders eine Index- und Sektor-Impulsfolge wahrge-
nommen.

Die Steuerlogik kann auf Sonderwunsch durch eine ©Sektoren-
trenneinheit erweitert werden /zum Gebrauch einer Hard-
-Sector-Scheibe/.

Beim Erscheinen eines Index-— oder Sektorenloches gelangt der
am Ausgang 13 des Komparators A 1339/B4 anliegende Impuls
von 1,8 + 0,6 me Dauer an den Eingang 5 des monostabilen
Multivibrators M 9602/El /negative Flanke/ und verwandelt
das Eingangssignal in einen Impuls von 0,4 + 0,2 ms. Der auf
diese Weise erzeugte Impuls bestimmt die Dauer des an den
Ausgtngen INDEX und SECTOR erscheinenden Signals. Die nega-
tive Flanke des am Ausgang M 9602/El1-6 erscheinenden Impul-
ses triggert den monostabilen Multivibrator M 9602/E1-11,
dessen Zeiteinstellung 2,8 ms betrigt. An dem NOR-Gatter-
-Ausgang Tl102/D3-13 erscheint die abgetrennte Sektorenim-
pulsfolge. Die D-Speicher T 174/E3 verrichten die Teilung
der Sektorenlocher durch 2 oder 4.
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Am Ausgang des NAND-Gatters T loo/C3%-8 erscheint der abge-
trennte Indeximpuls von 0,4 + 0,2 ms Dauer.

4.5.1.2 Wahrnehmung der Spur 43

Wenn die auf dem Wagen befindliche Flagge die Spur 43 ver-
lasst, bekbmmen die Fotodiode und der Fototransistor /TD11,
TT32/ TLicht und der' Ausgang 14 des Komparators A 13%39/B4
wird logisch 1. Dieser ILogikpegel gelangt an den Eingang 2
des D-Speichers T 174/E7. Der nichste Verschiebeimpuls lésst
diesen hohen Pegel am Ausgang Q des D-Speichers /T 174/E7-5/
erscheinen. Demzufolge schliesst sich der Emitter der im
Schreibstromkreis befindlichen Transistoren TTo4, TTo5 iiber
den Widerstand EP 55 an die Masse an und auf diese Weise er-
folgt die Reduzierung des Schreibstromes.

4.5.1.3 Wahrnehmung der @@-Spur

Auch zur Wahrnehmung der g@-Spur wird die auf dem Wagen be-
findliche Flagge verwendet. Wenn die Flagge die Leuchtdioden
und den Fototransistor /TDlo, TT31/ verdeckt, welche die @@-
-Spur wahrnehmen, wird das am Ausgang 1 des Komparators
A 1339/B4 anliegende Signal logisch 1.

Wenn detr den Zustand des Schrittmotors bestimmende D-Spei-
cher /T 174/C2-6/ 1logisch 1 und das Auswahlsignal logisch 0
sind, schliesst sich der Ausgang des Komparators iiber die
Gatter Tllo/C4, Tl02/D3 und T138/H4 an die Interface-Leitung
B21 an. o .

4.5.1.4 Wahrnehmung der Platte mit Schreibschutz

Wird in den Speicher eine gegen Schreibengeschiitze Platte
eingelegt, nimmt der WP-Fototransistor TTZo ILicht wahr,
demzufolge der Ausgang 2 des Komparators A 1339/B4 logisch
H wird: Sofern der Iogikpegel 1 des Komparators iiber
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die Uberbriickung WP an den Eingang T 102/D6-6 gelangt, wird
der Ausgang des NOR-Gatters unabh&ngig von WG logisch 0, wo-
durch die Funktion des Schreibstromes blockiert wird. Mit
dem Auswahlsignal "getort" gelangt das Schreibblockiersignal
von T 136/H4-8 an den Punkt B22 des Interface-Steckver-
binders.

4.5.1.5 Betédtigung des Schreib-Lese-Kopfes

Unter dem Einfluss des Auswahlsignals /A, B, X iiberbriickt/
erscheint an dem Ausgang des {iber drei Einginge verfiigenden
NOR-Gatters T127/E4-8 der Iogikpegel 1. Der die Gatter
T 1loo/C%3-6 und T loo/C3-11 passierende hohe Pegel macht den
Transistor TTOl leitend. Der Kopfsenkmagnet wird erregt, so
dass er anzieht und die Scheibe gegen den Schreib-Lese-Kopf
driickt.

4.5.1.6 Verriegelung der Tir des Speichers

Unter dem Einfluss der Aktivierung der Auswahlleitung er-
scheint am Ausgang des NAND-Gatters Tloo/C3-3% der Logikpegel
1, demzufolge der Transistor TTO3 leitend wird.Der Tiirmag-
net EBO9 wird erregt und die Tiir des Speichers verriegelt.
Das Ausgangssignal des NAND-Gatters T loo/C3-3 ldsst iiber
den Ausgang des Inverters T lo/B5-12 die Katode der Leucht-
diode IB USE /BESETZT/ an der Frontplatte logisch O werden.
Démzufolge wird die LED .leuchten.

Finktionsweise der Verschiebelektronik

Der Zweiphasen-Schrittmotor wird durch die von den DIR-In-
térface-Leitungen /B18, B17/ kommenden Signalen gesteuert.
Der Steuerstromkreis bestehit aus folgenden beiden Teilen

- Steuerlogik
- Treiberstromkreis
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Beim Einschalten werden die D-Speicher der Steuerlogik auto-
matisch auf Null zurlickgestellt /die Ausgédnge Q1 und Q2 von
T174/C2-9,5 werden logisch O/. Das an die Eingénge der D-
—-Speicher gelangende Signal wird durch die Richtung /DIR/und
die Riickkopplung der Speicherausginge bestimmt.

Wenn die Richtung /DIR/ den Logikpegel 1 hat, Q Qb
/der Wagen bewegt sich gegen die @g@-Spur/

0 0
@dndern sich die Speicherausgidnge unter dem 1 0
Einfluss der ST-Impulse in der nachstehend 1 1
angegebenen Reihenfolge: 0 1

0 0
Wenn die Richtung /DIR/ den Logikpegel O hat Q Q
/der Wagen bewegt sich gegen die Spur 76/, o 0
dndern sich die Ausgénge unter dem Einfluss 0 1
der ST-Impulse in der nachstehend angegebe- 1 1
nen Reihenfolge: "1 0

0 0

Zu den Spulen des Schrittmotors ist ein Strombegrenzerwider-
stand von 15 Ohm in Reihe geschaltet. Unter dem Einfluss des
Verschiebeimpulses /ST/ 4&ndert sich die Richtung des die
Spulen des Schrittmotors durchfliessenden Stromes ent-
sprechend der Speicherausgénge.

Im Speicherzustand @@ sind die Transistoren TT1l4 und TT15
bzw. TT22 und TT23 1leitend. Auf diese Weise wird die eine
Phasenspule 1iiber den Transistor TTl4 an die Masse gelegt,
wdhrend an das andere Ende 1iiber den Transistor TT15 +24 V
gelegt werden.

Die andere Phasenspule liegt iiber den Transistor TT22 an der
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Masse und dem anderen Ende werden iiber den Transistor TT23%
+24 V angelegt. Wenn der Ausgang des Speichers 1logisch 1l
wird, dndert sich die Stromrichtung und es werden die Tran-
sistoren TT12, TT17 bzw. TT20, TT25 leitend.

Zur Steuerung der Verschiebung gehdrt der Stromkreis Force.
Der monostabile Multivibrator M 123/B3 hat eine Verzdgerung
von 5 ms bzw., 40 ms und ist retrigger bar. Der 4o-ms-Multi-
vibrator schaltet einen Begrenzerstromkreis ein, wenn nach
40 ms kein Verschiebeimpulse /STEP/ eintrifft. Der Begren-
zerwiderstand stellt den Haltestrom ein. Der 5-ms-Monosta-
bil-Multivibrator schaltet zur Reduzierung der Uberschwin-
gungen den Begrenzerwiderstand bei jedem Verschiebeimpuls
/ST/ fir 5 ms Dauer ein.

Schreib-Lese-Elektronik

Der an die Schreibleitung WG gelegte Logikpegel O wédhlt den
Speicher. Es wird die Uberbriickung NP hergestellt. Tlo2/D6-4
ist logisch 1, TTo8, TTo7 werden leitend und der Kollektor
von TTO7 1legt an die Widerstdnde EQ48, EP49 des Schreib-
stromkreises 24 V an.

Die auf derr WD-Leitung eintreffende Impulsfolge gelangt an
den Clock-Eingang /T174/E7-11/ eines D-Speichers. Die Aus-
ginge des D-Speichers /T174/E7-8,9/ steuern iiber das Gatter
Tl07/C6 und den Widerstand EP52 bzw. das Gatter Tlo7/C6 und
den Widerstand ER53 die Basis des im Stromgeneratorbetrieb
arbeitenden Transistors T@4 bzw. TP5 im Gegentakt. Der Kol-
lektor von T@4 und TP5 schliesst sich iiber die Schutzdioden
TD13 und TD14 an den Schreib-Lese-Kopf an. Der Schreibstrom
wird auf die im Punkt 4.5.1.2 beschriebene Weise ge&dndert.

Die Erregung des Loschkopfes erfolgt durch Offnen des Tran-
sistors TT@6. Dies wird durch den an dem Punkt T106/B5-4 er—
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scheinenden positiven Loschimpuls verrichtet. Der Ldsch-
impuls wird aus dem am ©Punkt Tlo7/C6-8 erscheinenden
Schreibfreigabesignal durch zwei monostabile Multivibratoren

/HT/ und das Gatter T186/E6 bzw. Tl02/D6 erzeugt.
/Bild Nr.19/.

Irasengedélyez. 1
WG
2 riés D
Tori3 L
mp. ‘
20uLS 520us

1/ Schreibfreigabe
2/ Loschimpuls
3/ 1oschen

Bild 19
’Zpiteinetellung des Loschippulses und der Schreibfreigabe
Bel der Sohreibfreigabe legt der am Punkt T102/D6-4 erschei-
nénde Loglkpegel 1 24 V an die Steuerelektrode der beiden
FET’s T#28-TT29. Dig¢se Spannung lésst die FET’s sperren und
beschrédnkt dadurch das an den Eingang von C8 /MC 3470/ ge-
langende Signal um die Zerstdrung des Verstdrkers zu verhin-

l

dern.

Lesen
Beim Lesen legt der an dem Punkt Tl02/D6-4 erscheinende Lor
gikpegel I die Steuerelektrode der FETs an die Masse. Nun
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werden die FET’s leitend und das Signal des Schreib-Lese-
—Kopfes gelangt an den Eingang von C8 /MC 3470/, /Punkt CS-
1,2/. Zwischen den Punkten % und 4 von C8 ist die Verstédr-
kung bei der Betriebsfrequenz auf das Maximum eingestellt.
cs/16, 17 ist der Ausgang des Verstédrkers, der iiber ein
Tiefpassfilter /EC@6, ECA7, EP39, EP4o, ECES, EY03, EYO4,
EC15, EP42, EP44, EP111/ an den Eingang eines aktiven Diffe-
renzierers /Punkte 15, 14 von C8/ gelangt. EP116, EYO5 und
ECO stellen die Phasenschiebung des Differenzierers ein.
EP108 kompensiert die durch die Stromkreiselemente verur-
sachte Aéymmetrie und gewdhrleistet die Symmetrie der nach
der Differenzierung folgenden Nullkomparation. EP46 und EC1ll
sind die Zeiteinstellelemente eines monostabilen Multivibra-
tors, der den sich aus dem Prellen des Nulliiberganges des
differenzierten Signals ergebenden TFehler Dbeseitigt. EP45
und EClo bestimmen die Dauer des Ausgangsdigitalsignals
/Punkt lo von C8/. Das Digltalsignal gelangt an den Inter-
face-Punkt B23%, wenn der Mechanismus festgelegt ist und kei-
ne Schreibfreigabe vorliegt.

Die Steuereinheit kann auf Wunsch einen Datenseparator ent-
halten, der bei der FM-Kodierung die Datensignale /Steckver-
binder Int. Punkt B24/ von den Taktsignalen /Steckverbinder
Int. B25/ trennt.

Der Ausgang von MC 3470 gelangt iiber die IC’s D4 und D6 in
den Datenseparator, wenn das Select-Signal aktiv ist. Die
Punkte Tloo/C5-11 /Sep. Clock/ und Tloo/C5-8 /getrennte In-
formation/ 1lassen ein R-S-Flipflop kippen, dessen Ausgang
/Tloq/C5-6/ der D-Eingang des Speichers T174/D5 ist. Von den
Aasgéngen Q und Q@ des D-Speichers werden abwechselnd zwei
monostabile Multivibratoren/M9602/E5/geldscht. Die Multivib-
ratoren werden ebenfalls durch das getrennte Taktsignal
/Tloo/C5-11/ getriggert. Die Zeiteinstellung der monostabi-
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len Multivibratoren betrdgt 2,8 ms. Durch Tore des Ausganges
der monostabilen Multivibratoren und der getrennten Informa-
tion erscheint am Punkt Tllo/04-6 das Freigabesignal der ge-
trennten Information und nach Invertierung am Punkt Tllo/C4-
8 das Freigabesignal des getrennten Taktsignals.

4.6 Die von dem Benutzer zu betétigenden Funktionen

1. Bezeichnung der Speicher

2. Bezeichnung des Speichers ohne Freigabe des Kopfsenkens

3. Bezeichnung des Speichers mit Freigabe der Verschiebung,
ohne Kopfsenken

4. Kopfsenken ohne Bezeichnung des Speichers oder Freigabe

der Verschiebung

Bereitschaftssignal ohne Torung des Select-Signals

Funktion Index- und Sektoranzeige

Funktion Anzeige von 8-, 16—, 32-Sektoren

In USE /Erregung des Tiirschlossmagneten, Anzeige durch
Besetztsein-LED/

9. Schreibverbot /Wp/

@ 3 oW
e e

Die Stelle der den Funktionen entsprechenden Uberbriickungen
ist aus dem Bestiickungsplan ersichtlich /Konstruktionsdoku-
mentation/.

Die Liste der Uberbriickungen in dem von MOM hergestellten
Speicher sind in Tabelle 1 enthalten.

4.6.1 Bezeichnung der Speicher von 1 bis 8

Mit Hilfe des angewandten Komparators SN 7485 konnen auf-
grund der Bin#dradresse gleichzeitig 8 Speicher festgelegt
werden. Die vier Select-Leitungen dienen der Einstellung der
Speicheradresse. In der Multiplex-Betriebsart ist das an dem
Punkt 13 des Interface-Steckverbinders liegende Logiksignal
das Freigabesignal, Die drei weiteren /Bl4, 15, 16/ Select-
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-Signale dienen der Adressierung. Sofern die Selektierung in
der Multiplex-Betriebsart erfolgt, muss die tverbriickung DDS
hergestellt werden.

Die Festlegung des Speichers kann auch durch Umgebung des
Komparators unmittelbar auf einer der vier Select-Leitungen
des Interface-Steckverbinders erfolgen. In diesem PFall ist
die Ubverbriickung DDS aufzuheben und die der Wahl entspre-
chende Uberbriickung /DS1 ... 4/ herzustellen,

In dem Grundausbau der Einrichtung ist die Uberbriickung DSl
enthalten. Die Uberbriickung DDS ist beseitigt worden.

Bild 20 enthdlt die Kodetabelle der zum Logikzustand der Ad-
ressenleitungen gehdorenden, bezeichneten Speicher,

Adresse Interner Kode Speicher Interface-An-
D4 D2 D1 T

0 0 0 0 0 o 1 1 1

1 0 0 1 1 0 0 1 1

2 0 1 0 2 o 1 o0 1

3 0 1 1 3 0O 1 o0 ©

4 1 0 0 4 o o0 1 1

5 1 0 1 5 0O 0 1 o0

6 1 1 0 6 0O 0 o0 1

7 1 1 1 7 0O 0 o0 O

Bild 2o

Festlegung des Speichers:
a/ mit Komparator
b/ unmittelbar iiber den Interface-Steckverbinder
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Bild 21
Sektorenzeiten

4.6.2 Bezeichnung des Speichers ohne Freigabe des Kopf-
senkens

Die von dem HI-Signal unabhingige Bezeichnung des Speichers
ermdglicht den Empfang, 2z.B. der Signale R4, S5, IX, bevor
das Absenken des Kopfes stattfindet. Wenn der Speicher den
Befehl Lesen, Schreiben oder Suchen erhdlt, aktiviert das
System die HL-Leitung, die die Spuren des Schrittmotors in
der entsprechenden Reihenfolge erregt und den Kopf sinken
lésst.

Nach Aktivierung der HI-Leitung muss man 35 ms bis zur
Schreibfreigabe /WG/, zur Ausgabe der zu schreibenden In-
formation /WD/ oder zum Lesebeginn warten.
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Realisierung des vorstehend Gesagten:

Herstellung der Uberbriickung A, B

Aufheben der Uberbriickung X

Durch Herstellung der Uberbriickung C gelangt das HI-Signal
an den Punkt B9 des Interface-Steckverbinders.

4.6.3 Festlegung des Speichers mit PFreigabe der Verschie-
bung ohne Kopfsenken ¢

In dieser Betriebsart legt der Benutzer den Speicher fest.
Die Tir ist getffnet und der Kopf ist nicht gesenkt. Der Be-
nutzer verwendet diese Betriebsart z.B. durch automatische
Einstellung des Speichers auf die @@-Spur. Im Normalfall
miissen die Tilr geschlossen und der Kopf gesenkt werden,Diese
Betriebsart hat den Vorteil, dass TR@P an den Benutzer ge-
meldet wird. Beim Schreiben und Lesen kann 35 ms nach Akti-
vierung der HL-Leitung WG oder WD oder‘RD ausgegeben werden,

Realisierung der Betriebsart:

~ Uberbriickung A herstellen

-~ Uberbriickung B unterbrechen

- Zur Festlegung des Speichers die entsprechende Uber-
briickung /DSl ... DS4/ herstellen

Uberbriickung C herstellen

Uberbriickung X herstellen.

i

i

4.6,4 Kopfsenken ohne Bezeichnung des Speichers oder Frei-

gabe der Verschiebung

Diese Betriebsart wird benutzt, wenn Kopieren von dem einen
"Speicher in den anderen erfolgt. Da der Benutzer den Kopf
bei jedem Speicher senken kann, braucht die Kopfsenkdauer
von 35 ms nicht abgewartet werden. In diesem PFall kann das
Kopfsenken iiber die Leitungen Alt I/0 /Bl, B2,/B3, B4/ be-
wirkt werden. Jeder Speicher kann sich an eine besondere HL-
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-Leitung anschliessen /mit Select getort oder unmittelbar/
oder verteilt iiber eine ©beliebige Leitung, Nach Festlegen
des Speichers muss man vor dem Schreib- oder Lesebeginn 2o
ms warten, Nach der Verschiebung muss man solange warten,bis
sich der Schreib-Lese-Kopf beruhigt.

Realisierung der Betriebsart:

- Die Uberbriickungen B, X, C herstellen
- Die Uberbriickung A aufheben

In dem Grundausbau der Einrichtung sind die Uberbriickungen
A, B, X enthalten. Die Uberbriickung C ist unterbrochen.

4.6.5 Bereitschaftssignal ohne Select-Touring

Die Betriebsart ermdglicht,dass der Benutzer von dem SELECT-
-Signal unabhédngig von jedem Speicher ein Bereitschaftssig-
nal erhdlt,um sich davon iiberzeugen zu konnen, ob in sémtli-
chen Speichern eine Diskette enthalten ist, In diesem Fall
konnen die Bereitschaftssignale der gepriiften Speicher an
die Leitungen Alt I/0 /Bl, B2, B/%, B/4 angelegt werden.

Im Normalfall fordert der Benutzer das Bereitschaftssignal
nur von dem bezeichneten Speicher an.

Realisierung der Betriebsart:

- Die Uberbriickung RR unterbrechen

x Bei der Priifung mehrerer Speicher Unterbrechung der Uber-
brickung R

x Anlegen des Bereitschaftssignals an eine der Leitungen Alt
1/0

Von den zu priifenden Speichern wird der eine an den Punkt
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Bll des Interface-Steckverbinders angeschlossen.Dabei bleibt
die Uberbriickung R beibehalten. Bei allen anderen Speichern
gehe man auf die ndch dem x beschriebene Weise vor.

In dem Grundausbau der Einrichtung ist die Uberbriickung RR
enthalten.

4.6.6 Index- und Sektorenanzeige ohne SELECT-Signal

Die Betriebsart ermdglicht den Empfang des IX- und S-Signals
ohne Bezeichnung eines Speichers. Mit ihrer Hilfe lésst sich
die fiir die Priifung des Zustandes der Speicher aufgewandte
Zeit grundsdtzlich reduzieren. Bei der Priifung mehrerer
Speicher kdénnen die IX- und S-Signale an die Leitungen Alt
1/0 /Bl, B2, B3, B4/ des Interface-Steckverbinders gelegt
werden,

Realisierung der Betriebsart:

- Die Uberbriickung RI unterbrechen

¥ Die Uberbriickungen I, S unterbrechen

¥ Die IX- und S-Interface-Signale konnen an die Leitung Alt
1/0 /Bl, B2, B3, B4/ gelegt werden.

Bei einem der gepriiften Speicher werden die Signale INDEX
und SELECT durch Herstellung der Uberbriickungen S, I an die
Leitung des Interface-Steckverbinders Blo, Bl2 gelegt. Bei
den iibrigen Speichern sind auch die durch x gekennzeichneten
Anweisungen zu befolgen.

In dem Grundausbau der ZEinrichtung ist die Uberbriickung R1
enthalten.

4.6.7 8, 16 oder 32 Sektoren

Bei Verwendung einer Hard-Sector-Platte wird der Anfang der
Spuren durch den IX-Impuls und der Anfang der einzelnen Sek-
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toren durch D-Impuls angezeigt. Auf einer Spur lassen sich
maximal 32 Sektoren festhalten. In dieser Betriebsart er-
zeugt der Speicher aus den 32 Impulsen eine beliebige Anzahl
/32, 16, 8/ von Impulsen. Nach Herstellung einer mit der Im-
pulszahl bestimmten Anzahl von Uberbriickungen erscheint an
dem Ausgang Sector /Bl2/ die gewiinschte Anzahl von Sektoren-
impulsen.

In dem Grundausbau der ZEinrichtung sind nicht Herstellung
der Uberbriickung S die Uberbriickungen S, 32, 16 und 8 ent-
halten /s. Bila 21/.

4.6.8 Besetztseinanzeige

Dieser Benutzereingang kann durch den Logikpegel 0 akti-
viert werden. Unter seinem ZEinfluss wird die Tir des Spei-
chers geschlossen und die LED an der Frontplatte leuchtet.
Zwischen der Besetztsein-Leitung und der Bezeichnungs- und
Kopfsenkleitung besteht eine ODER-Verkniipfung.

Realisierung der Betriebsart:

- Es kann durch die Herstellung der Uberbriickung D oder ohne
die Uberbriickung D von jeder beliebigen Leitung Alt I/0
/Bl, B2, B3, B4/ betdtigt werden.

In dem Grundausbau der ZEinrichtung sind die vorstehend er-
wiahnten Uberbriickungen /D, Alt I/0/ enthalten.

4.6.9 Anzeige des Schreibenschutzes

In dieser Betriebsart wird der Benutzer gewarnt, dass sich
in dem Speicher eine Platte mit Schreibschutz befindet. Nach
Herstellung der Uberbriickung WP /NP ist unterbrochen/er-
scheint das WP-Signal an dem ©Punkt B22 des Interface-Steck-
verbinders. Gleichzeitig wird das Schreiben blockiert. Nach
Unterbrechung der Uberbriickung WP und Herstellung der Uver-
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briickung NP erscheint das WP-Signal am Ausgang /Platte mit
Schreibschutz/, aber auf die Platte kann geschrieben.werden.

In dem Grundausbau der Einrichtung ist die Uberbriickung WP
enthalten.

Tabelle 1
Verzeichnis der sich zur Einstellung der von dem Benutzer
gewiinschten Option in dem Speicher befindlichen 1dsbaren

Uberbriickungen
Kurzzeichen Benennung | Bei Auslieferung
gggg;;n geschlosaen

R loo Der die Eingangsleitungen

des Interface mit der

Speisespannung verbinden-

de, umschaltbare 150 OChm

Widerstand +
DSl Auswahl +
DS2 Auswahl +
DS3 Auswahl +
DS4 Auswahl +
RR Eintasten von Auswahl in

die Bereitschafts-Lei-

tung /RY/ +
RI Eintasten von Auswahl

in die Index- und Sector-

Leitung +
R Anlegen des Bereitschafts-

signals /RY/ an das In-
terface +
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Kurzzeichen Benennung Bei Auslieferung
g?ggi;n geschlossen

Soft Bei Soft-Sector-Diskette
sector verbriickung des INDEX-

-Signals +
Hard Bei Hard-Sector-Disgette
sector hoerbrickung des INDEX-

-Signals
I Anlegen des INDEX-Signals

/1X/ an das Interface +
S Anlegen des Sector-Signals

/S/ an das Interface +
8,16,32 - Mogliche Sektorenausgénge

bei Hard-Sector-Diskette +
DC Plattenwechsel +
C Anlegen des Kopfsenksignals

/HL/ an das Interface +
Z Tirschloss wird durch DS1

betatigt +
WP Schreibschutz
NP Nach Aufhebew der Uber-

briickung WP wird das Schrei-

ben durch die Uberbriickung

NP freigegebqn. Das WP-

-3ignal ist an dem Inter-

facepunkt B22 wahrnehmbar +
D Anlegen des Besetztsein-

—Sigrals In USE an das

Interface +
DDS, DS lberbriickungen der Einstel-

lung des intermen Auswahl-
kodes +
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5. VERPACKUNG

Die Originalverpackung schiitzt den Speicher vor Beschddigun-
gen, h&lt den mechanischen und klimatischen Einwirkungen
stand.

Der in Poly&dthylenfolie eingehiillte Speicher wird von zwei
Schaumstoff-Profilstiicken aus Kunststoff umgeben. Nach Zu-
sammenpassen und Umkleben der Formstiicke wird das Gerdt in
einen hermetisch verschlossenen Polydthylensack und schliess-
lich in einen Wellpappkarton verpackt.
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II. TEIL
GEBRAUCHSANWEISUNG

In der vorliegenden Gebrauchsanweisung sind die Informatio-
nen und Anweisungen beziiglich der richtigen Betdtigung des
Ploppy-Disk-Speichers Typ MF 6400 sowie der Erhaltung seiner
stdndigen Betriebsbereitschaft angegeben.
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6. INBETRIEBSETZUNG

6.1 Allgemeine Hinweise

Zur Inbetriebsetzung und Betdtigung des Speichers sind keine
besonderen Fachkenntnisse erforderlich. Wenn die sich auf
die Inbetriebsetzung,die Bedienung und die Wartung beziehen-
den Anweisungen der Gebrauchsanleitung befolgt werden,braucht
der Kundendienst nur in Sonderf&llen /bei Betriebsstorungen/
in Anspruch genommen zu werden.

6.2 Unfallschutzordnung

6.2.1 Allgemeine Vorschriften

Der Speicher Typ MF 6400 ist fiir den Einbau in ein Gestell,
einen Tisch oder ein Pult vorgesehen. Da sich sémtliche vom
Gesichtspunkt des Unfallschutzes gefdhrlichen Einheiten im
Inneren des Tisches oder des Gestells befinden, braucht man
wdhrend der Bedienung ausser Befolgung der Berithrungsschutz-
vorschriften, keine besondere Vorsicht walten zu lassen.

6.2.2 Beriihrungsschutzvorschriften

Der Speichermechanismus muss iiber ein Netzkabel mit dreipo-
ligem Schukostecker an das Netz angeschlossen werden! Die
Verdrahtung soll geméss Punkt 3.2 erfolgen.

Die dem Anschliessen der Netzspannung dienende Steckdose
soll mit einem angeschlossenen Schutzerdungskontakt versehnen
sein!

ZUR BEACHTUNG!

Vor jeder Arbeit, welche die ZEntnahme des Mechanismus aus
dem Gestell oder Tisch oder aber die Abnahme der Verkleidung
erfordert, ist der SPEICHER STROMLOS ZU MACHEN!
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Die Pfeile in Bild 22 verweisen auf die beriihrungsgefihrli-
chen Punkte des Speichers hin.

Bild 22
Beriihrungsgefdhrliche Stellen des Speichers

6.3 Installieérung und Anschluss des Speichers

Nach dem Auspacken und der Verdrahtung der Steckverbinder
ist der Speicher installationsfertigt. Notigenfalls ist der
Speicher von Staub und sonstigen Verunreinigungen zu befrei-
en. Es ist zu priifen, ob er wdhrend des Transportes nicht
beschéddigt worden ist. Ferner sind die Zubehdore aufgrund des
Verzeichnisses im Werksattest auf Vollzdhligkeit zu priifen.
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6.3.1 Installation

Die Masse der zur Installation des Mechanismus benstigten
Offnung sind auf Bild 273 angegeben.

P
E
——
Bild 23
Masse des zur Installation des Speichers benttigten Aus-
schnittes

Der Speicher ist im Inneren des Einschubes oder des Tisches
mit Hilfe der vorgeschriebenen Bindeelemente gemiss der Mon-
tagezeichnung auf Bild 24 sorgfdltig zu befestigen.
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6.%.2 Anschluss /Bilder 1 und 2/

Das mit einer Schutzerdungsader versehene Speisekabel an den
Steckverbinder PT10 anschliessen. /Beziiglich der Verdrahtung
des Kabels s. Punkt 3.2/.

Zum Anschluss des Interface-Steckverbinders ist ein gekleb-
tes Bandkabel zu benutzen, das liber die in Punkt 2.6.2 vor-
geschriebenen Parameter verfiigt. Den Interface-Steckverbin-
der verdrahten /beziiglich der Verdrahtung des Steckverbin-
ders s. Punkt 2.6.6/.

Das Kabel ist, mit der unter den Normalzubehdren mitgelie-
ferten Steckverbinder-Befestigungsvorrichtung zur Vorrich-
tung selbst bzw. zum Steckverbinder, am Mechanismus zu be-
festigen.

Netzspeisung des Mechanismus einschalten.

6.4 Einlegen des Datentriagers /Bild 25/

Die in der Schutzhiille befindliche Magnetplatte /12/ so ein-
legen, dass sich bei horizontal angeordnetem Gerat /Platine
unten/ die Offnung zur Kopfbetdtigung innen und das Index-
loch von der Symmetrieachse linke befindet. Den Knopf nach
aussen ziehen, damit sich die Tir offnet. Die Schutzhiille
auf die im Bild gezeigte Weise bis zum Anschlag einschieben,
Nun gehen die im Einlegespalt befindlichen Stifte /11/ hoch
und befestigen die Schutzhiille in der zum Zentrieren erfor-
derlichen Position. Wenn hinterher der Befestigungsarm /7/
bis zum Anschlag gedriickt wird, schliesst sich die Tir und
der Speicher wird in den Zustand der Betriebsbereitschaft
versetzt.
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Bila 25
Einlegen des Datentrégers

6.5 Priifung der Funktionsfahigkeit

Da im Speicher nur die meistbenstigten elektronischen Strom-
kreise enthalten sind, kann die Funktionsféhigkeit nur bei
der Zusammenwirkung mit der Steuereinheit gepriift werden.
Diese Priifung ist auf die in der Gebrauchsanweisung der
Steuerinheit beschriebene Weise durchzufiihren.
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7. BEDIENUNG

Da der Speicher MF 6400 eine Teileinheit. irgendeines Systems
ist, wird er liber die Steuereinheit automatisch betdatigt.Da-
‘bei verrichtet die Bedienungsperson lediglich das Auswech-

seln und die Speicherung des Datentrigers sowie den Start
des Datenflusses.

7.1 Auswechseln des Datentrigers /Bild 25/

Zur Auswechselung des Datentrigers

- 1st der Befestigungshebel /7/ bis zum Anschlag herauszu-
ziehen. Nun &ffnet sich die Tiir, die ©Platte wird nicht
mehr zentriert und befestigt und die Schutzhiille wird aus
dem Speicher ein wenig herausgeschoben.

- Datentréger entnehmen

s= Neuen Datentrdger auf die in Punkt 6,4 beschriebene Weise

einlegen.

Zur Beachtung! Das Auswechseln des Datentrdgers ist nur bei
rotierender Zentrierung zulédssig!

7.2 Behandlung und Lagerung des Datentrégérs

Bei der Behandlung und Lagerung des Datentrédgers sind fol-
gende Regeln zu beachten:

- Die den Datentrédger herstellenden Firmen geben einer jeden
in der Schutzhiille befindlichen Magnetplatte einen Schutz-
umschlag bei. Die Platte sollte, wenn sie nicht benutzt
wird, stets in diesem Umschlag aufbewahrt werden.

— Die Hersteller 1liefern fiir jeweils lo St. Platten einen
Schutzkarton. Die ausser Gebrauch befindlichen Platten
sollten in diesen Kartons aufbewahrt werden.

- Vor Gebrauch sind die Platten mindestens 4 Stunden lang in
dem Raum aufzubewahren, in dem der Speicher arbeitet.
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- Die der Lagerung der biegsamen Magnetplatten geltenden
Forderungen sind in der Spezifikation der Magnetplatte
enthalten,

- Der Informationstréger sollte erst unmittelbar vor Ge-
brauch dem Schutzumschlag entnommen werden.

- Die Platten sollen von magnetischen Feldern und ferromag-
netischen Stoffen ferngehalten werden.

— Auf dem Schutzumschlag sollte nur mit einem Filzstift
oder einem sehr weichen Bleistift geschrieben werden!
Nicht radieren!

- Nicht uwwmittelbar auf den Umschlag schreiben, Die Auf-
schriften sollten eher aufgeklebt werden.

-~ Die Platte von Verunreinigungen jeglicher Art schiitzen.

— Der Datentrédger darf keiner direkten Warme- oder Sonnen-
bestrahlung ausgesetzt werden.

— Die Plattenoberflédche nicht beriihren.

7.3 Ein- und Ausschalten

Da das Ein- und Ausschalten des Speichers bzw. das Starten
und Stoppen des Datenflusses iiber die Steuereinheit statt-
finden, had die Bedienungsperson bei diesen Arbeitsgéngen
gemdss den Anweisungen der Gebrauchsanleitung der Steuerein-
heit vorzugehen.
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8. WARTUNG

Nachstehend werden diejenigen Wartungsarbeiten beschrieben,
bei denen keine ©besondere Fachausbildung und keine Hilfs-
mittel benctigt werden und die deshaldb von der Bedienungs-
person selbst verrichtet werden kdnnen.

8.1 Reinigung des Speichers

Zur Erhohung der Zuverlédssigkeit und der Lebensdauer sind
folgende Reinigungsarbeiten auszufiihren:

8.1.1 Nach mindestens loo Betriebsstunden /4 Tagen/ sind die
Oberflédche des Schreib-Lese-Kopfes sowie die an der
Zentrierung und Mitnahme der Magnetplatte beteiligten
Fldchen /d.h. die Oberflédchen der in dem Bild 7 durch
15, 16, 21 und 23 gekennzeichneten Teile/ mit einem
mit der Fliissigkeit FREON TF oder mit reinem Alkohol
angefeuchteten weichen Lappen zu reinigen.

Es ist die Anwendung einer Reinigungsplatte zu emp-
fehlen. /z.B. Single-sided CLEANING Diskette Scotch
7400 8" kits 3M.

8.1.2 Auf &dhnliche Weise sind die Fliihrungsachsen des Kopfbe-
tdtigungswagens in Zeitabstédnden von min, %00 Betriebs-
stunden /2 Wochen/ zu reinigen.

8.1.3% Einmal im Monat sind die Anschlussstecker zu ziehen,
die Kontaktfldchen zu reinigen. Bei dem Netzstecker
sind die Schrauben zu priifen und nétigenfalls nachzu-
ziehen.

8.2 Schmieren des Mechanismus

Die sich aufeinander verschiebenden und drehenden Teile miis-
sen mit Ausnahme der Wagenfilhrungsachsen nicht geschmiert
werden.
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Ein: weitere Ausnahme bilden die Kugellager, die auf ihren
Fettinhalt einmal im Jahr gepriift werden miissen. Notigen-
falls ist eine Nachschmierung vorzunehmen. Empfohlenes

Schiicrmittel: M21 /LITON/ oder LZ /LITON/ Fett oder Silber
K 7131 01.

ZUR BEACHTUNG! Die Oberflidchen des Wagens und der Fihrungs—
achse diirfen nie mit Fett geschmiert werden!

Wir vitten den Benutzer, die Behebung von Fehlern dem
~Kurdendienst zu iiberlassen.

Anschrift: Magyar Optikai Mivek
/Ungarische Optische Werke/
Veviszolgdlat és Szerviz Osztdly
H-1525, Budapest, CsOrsz u.3%5-43%
Telefon: 158-090 oder 354-140
Telex: 224151 a momos h
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9. LAGERUNGS- UND TRANSPORTBEDINGUNGEN

Der Speicher MF 6400 ist in der ungedSffneten Originalver-
packung in einem trockenen und kiilhlen Raum mit von Sdure-
und Laugendé&mpfen freier Atmosphédre aufzubewahren. Vor einem
eventuellen erneuten Transport ist er unter Verwendung des
Originalverpackungsmaterials sorgféltig zu verpacken.

Beim Transport und bei der Lagerung sind die in Punkt 2.4
angefiihrten Bedingungen zu erfiillen.

Der Informationstrédger kann gemdss den Vorschriften der Her-
stellerfirmen gelagert und transportiert werden.
lo. ANHANG

Elektrische Zeichnungen und Schaltteilliste des Speichers
MF 6400.
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Schaltteilliste der Steuerkarte

EP 56 Metallschicht-

widerstand R510 373
EP 116 " R512 82
EP 19 " R510 1loo
EpP 38 " R510 150
EP 49 " R512 180
Ep 42 " R53%21 277
EP 44 " R53%21 277
Ep 58 " R510 3oo0
EP 111 " R512 362
EP 1o " R510 390
EP 65 " R510 390
EP 50 " R512 390
EP 51 " R512 390
EP 29 " R51o 47
EP 3%o " . R51o 47
EP 64 " R51o0 3%o
EP 39 " R512 402
EP 4o " R512 402
EP 82 " R51o0 470
EP 83 " ‘R51o0 470
ap 87 " "R51o0 470
Ep 88 " R510 470
Ep 92 " R51o 470
EP 96 " R510 470
EP 97 " R51o0 470
EP 98 " R510 470
EP 78 " R51o0 470
EP 81 " R51o0 470
EP 84 " R510 470

Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
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EP

EP
Ep
EP
Ep
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
Ep
EP

EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP

EP
EP

91

93
09
66
13
15
18
57
ol
02
04
14
35
54
59
62
69
75
99
77
80
85
90
94
52
53
03
17
67
68

105

Metallschicht-~
widerstand

"

LU

R510
R51o
R51a
R510
R51o0
R51o
RS51o0
R510
R51o0
RS10
R51o
R510
R51o0
R510
RSlo
R510
R510
R51o
R510
R51o0
R510
R51o
R510
R510
RS512
R512
R51o
R510
R51o
R51a
R510

470
470

510

510
560
150
560

820

N RO N NN O WM B o b R e e M e e s s e

Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
Ohm
KOhm
KOhm

KOhm -

KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm

KOhm

KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm

KOhm |

KOhm
KOhm
KOhm
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+ |+ 1+ I+ 1+
R B R R
O 0 o o ©O
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GEEC G EEC, BEG  SI N
Wow W W

0,45
0,5
0,125
0,125
0,125

.0,125

0,5
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,25
0,25
0,25
0,25
0,25
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
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EP 117 Meta;lschicht-

widerstand R5lo0 2 KOhm + 5% B 0,125
EP 118 " R5lo 2 KOhm + 5% B 0,125
BO o8 " R5lo 2,2 KOhm + 5% B 0,125
EP 43 " R5lo0 2,2 KOhm +l0 % B 0,125
EP 20 " R5lo 2,2 KOhm +lo % B 0,125
EP 22 " R51o0 2,2 KOhm +lo0 % B 0,125
EP 138 " ‘ R5lo 2,2 KOhm 410 % B 0,125
EP 34 " R5lo 2,2 KOhm +lo % B 0,125
Ep 76 " R51lo0 2,2 XKOhm +l0 % B 0,125
EP 41 " R5lo 1,2 KOhm  1lo % 0,125
EP 11? " R6lo 1,2 KOhm 4lo % 0,125
EP 79 " R510 2,2 KOhm +lo % B 0,125
EP 86 " R5lo 2,2 KOhm +l0 % B 0,125
EP 89 " RSlo 2,2 KOhm 1lo % B 0,125
EP 95 " R5lo 2,2 KOhm tlo0 % B 0,125
EP lol " R510 2,2 KOhm +10 % B 0,125
'EP 112 " R510 2,2 KOhm +lo % B 0,125
EP 45 " R510 2,2 KOm + 5% B 0,125
EP 63 " R51o0 3 KOhm + 5% B 0,125
EP 72 : " R510 4,7 KOhm +lo % B 0,125
EP 47?53’ " R510 3, KOnm + 5% B 0,125
EP 47~ i " R5lo 3,6 KOhm + 5% B 0,125
EP 4 gg " ‘R5lo 4,3 KOhm &+ 5% B 0,125
BP 45’@.3 " R51c 1 KOhm &+ 2 % 0,125
BP 48f « " R512 1,2 KOhm &+ 2 % 0,125
BP 7o " R5lo 3,3 KOhm +lo % B 0,125
i 1 v R510 3,3 KOhw +lo % B 0,125
EP 16 " R51o 5,1 KOhm +lo % B 0,125
'EP 46 " R5lo 6,8 KOhu + 5% B 0,125
EP 74 " R5lo 8,2 KOhm +lo % B 0,125
EP 55 " R512 9,1 KOhm + 2 % 0,125
EP 11 " RSlo lo XKOhm +lo % B 0,125

= == 2 @ S @ == S @ 93 § 5§ fF 8§ €fF £ ¥ fE E s T f § E === =385 F§F F | =



EP
EP

EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
"EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP
EP

EP

EP

EP
EC

22

26
32
36
37
T3
lo2
103
114
60
05
06
25
61

23
27
115
21
31
119
12
33
loo

109

1lo
lo8
lo7
05
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Metallschicht-
widerstand

"
n
n
n
n

"

Widerstands-
netzwerk

Einstell-Zermet-
schichtpotentio-
meter

Monolith-
kondensator

R510

R51o
R510
R51o

R510

R51o
R51o0
RS1o
R51o0
R5lo
R510
R51o
R510
R51o
RSlo
R51o0
R51o
R51o
R510
R51o0
R510
R5lo
RS5lo

lo
lo
lo
lo
lo
lo
lo
1o
5,1
lo
12
13
22
24
33
470
470
5,1
33

3%
loo

470
470

W 9045.1

P7271 2,2
PT271 2,2
P7271 22
P7271 22

MKFM 1B 5x5x2,5

KOhm
. KOhm

KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
Kbhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm

KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm
KOhm

150 Ohm

KOhm
KOhm
KOhm
KOhm

w1+ 1+

+ 5% NPO 50 V

(e R & s N o O ol e ol o N O o O G B G o G ¢

%0 %
30 %
30 %
%0 %

3 p?

oe B <<l ov v e B v < B v < B v« Bt o« B o B w < B o * B v v B « v L« B o < B @ < B v < B o < v > B w < B v < B o v o

0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
0,125
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EC

EC

EC

EC

EC

EC

EC

15

1o

11

03

o8

32

17

oq

35

EC11%

EC

EC

EC

EC

EC

14

ol

20

21

22
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Monclith-
kondensator

n

Folienkondensator

Monolith-
kondensator

"

Folienkondensator

MKFM 1B 5x5x2,5 82 pF

+ 5% NPO 50 V

MKFM 1B 5x5x2,5 150 pF

+ 5% NPO 50V

MKFM 1B 5x5x2,5 240 pF
+5% NPO 50V

MKFM 1B 5x5x2,5 300 pF

+ 5% NPO 50V

MKFM 1B 5x5%x2,5 560 pF

+ lo & NPC 50 V

MKFM 1B 7,5x7,5%x2,5 1 nF
+ 5% NPO 507V

MKFM 1B 7,5x7,5x2,5 1,5 nF
+ 5% NPO 50V

MKFM 1B 5x5x2,5 2,2 nF
+1lo% N 1500 50 V

MKFM 1B 7,5x7,5x2,5 1,8 nF
+ 5% NPO 50V

FSM 4x5 1o nF =20 +80 %

T loooo 40 V

MKFM 2 7x7,5x2,5 68 nF

+ 1lo0% T looo 50 V

MKFM 2 7,5x7,5%2,5 68 nF
+ 1lo0% T looo 50 V

MKFM 2 7,5x7,5x2,5 1loo nF
+ 10 % T looo 50 V

FSM 2 8x8 39 nF =20 +80 %
T lapooo 40 V

PSM 2 8x8 39 nF =20 +80 %
T loooo 40 V

PSM 2 8x8 39 nF -20 +80 %
T loooo 40 V



EC

EC

EC

EC

EC

EC
EC

EC

EC

EC
EC
EC
EC
EC
ZC
TD
D
™D
TD
D

D

D

23 .

24

24

26

29

30

02
12

06

o7

16
27
19
31
o4
18
ol
0?3
06
o7
05
13
14
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Folienkondensator FSM 2 8x8 39 nF -20 +80 %

"

"

n

T locooo 40 V

FSM 2 8x8 39 nF <20 +80 %

T loooo 40 V

FSM 2 8x8 39 nF ~20 +80 %

T loooo 40 V

PSM 2 8x8 39 nF -20 +80 %

T loooo 40 V

FSM 2 8x8 39 nF -20 +80 %

T loooo 40 V
FSM 2 8x8 39 nF -20 +80
.T loooo 40 V

Tantalkondensator TTE-M l/uF +20% 357V

Monolith-
"kondensator

Tantalkondensator

"
]
"
"

MK¥M 2 7,5x7,5x2,5 220
+1lo% T loooo 50 V

MKFM 2 7,5x7,5x2,5 2,2/u

-20 +80 % T loooo 50 V
MKFM 2 7,5x7,5x2,5 2,2
-20 480 % T loooo 50 V

TTE-M 1,5 uF & 20 % 35
TTE-M 1,5 AF + 20 % 35
TTE-M 6,8 uF + 20 % 16
TTE-M 1,5 uF £ 20 % 25
TTE-M 1o /uF + 20 % 16
TTE-M 15 mF & 20 % 16
1N 4148
1N 4148
1N 4148
1N 4148
1N 4148
1N 4148

1N 4148"

%

nfF



ZD
ZD
TT
TT
TT
TT
TF
TT
TT
TT
TT
7T
7T
7T
TT
TT
TT
TT
7T
TT
TT
TT
T
T
TT
iy
TT
T
T
7T
EY
BEY
EB

ol

‘02

ol
03
02
13
18
21
26
04
05
06
o7
08
14
17
22

25

09
12
15
20
23
1o
11
16
19
24
28
29
ol
02

05 Induktiv?tét Typ 22-28 22/uH + 1o %

Zenerdiode

Transistor
1"

Drosselspule

- 97

ZD
ZF
BD
BD
BD
BC
BC
BC

BC-

2N
2N
eN
2N
2N
BD
BD
BD
BD
BD
BD
BD
BD
BD
BC
BC
BC
BC
BC
2N
2N
SF
SF

2,7
12
167
167
182
182
182
182
182
2907
2907
2907
2907
2222
235
235
235
235
236
2736
236
236
236
212
212
212
212
212
3820
3820
2

2



TD 15
‘TD 02
TD o4
EB 03
EB o4
Tloo/C3

Tloo/C5
T102/D%
T102/D6
Tlo4/D4
T1o07/ES
T1lo6/A2
Tlo6/B2
T107/B5
T107/C6
T11lo/C4
T127/E4
T138/H4
T138/H6
T150/D2
T174/C2
T174/D5
T174/E3
T174/E7
T174/H3
T185/H5
T186/E6
M123/B%
M123/HT
7370/C8
F602/E1
P602/E5
L339/B4

- 98 —

Induktivitédt Typ

"

Integrierter
Schaltkreis

1IN 4148
1N 4001
1N 4001

22-35 82 H + 5
22-35 82 H 4 5

7400 PC
7400 PC
7402 PC
T402 PC
T4o4 PC
7407 PC
7406 PC
7406 PC
7406 PC
7407 PC
7410 PC
7427 PC
7438 PC
7438 PC
7450 PC
7474 PC
7474 PC
7474 PC
7474 PC
7474 PC
7483 PC
7486 PC

7412% PC
74123 PC

MC 3470

F 9602 PC
F 9602 PC
LM 339 N,

!
“70

~
Yo
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PT02 Steckverbinderleiste Molex 4094
No 22-12-2041

PTO3 " Molex 4094

No 22-12-2041
PTO4 " Molex 4094

No 22-12-2041
PTO5 " Molex 4094

No 22-12-2041
PTO6 " Molex 4094

No 22-12-2041
PTO1 " Molex 4094

No 22~12-2061
PTO7 " Molex 4094

No 22-12-2061

PTO9 Speisespannungs~
steckverbinder 1-380999-0
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Verzeichnis der am Geriist montierten Bestandteile

BBO1 Mikroschalter Pm2-111
DMO1 Antriebsmotor MF 6400-750
ECOl1 Motoranlass-Kondensator MPFM 16.6044
Z/uF boo V 15 %
EBO9 Tuirschliess Magnet MF 6400-345
PT10 Netzstecker 350767-1 AMP
TD12 Dioden cQY 26
TDO8 Infrarot LED Diode TIL 31
TDO9 Infrarod LED Diode TIL 31
TD10O Infrarod LED Diode TIL 31
TD11l Infrarod LED Diode TIL 31
TT30 Fototransistor TIL 99
TT31 Fototransistor TIL 99
TT32 Fototransistor TIL 99
TT33 Fototransistor TIL 99
Vo2 Schrittmotor ML 330/200 K
EB07-08 Kombinierte Schreibe/Lese Kopf SL 17,2 M
EB10O Magnet zur Kopfbetitigung MF 6400-350
EP111  Hochbelastbarer Drahtwiderstand R6192 15 Ohmilo % 25 W
EPlZ Hochbelastbarer Drahtwiderstand R6192 15 Ohm¥1lo % 25 W
EP13 Hochbelastbarer Drahtwiderstand R6192 15 Ohm=lo % 25 W

5033-0003=83-04

Verantwortlicher Redakteur:Mirton Marczell
Verantwortlicher Herausgeber:Kdroly Molnar
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